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MCB

1. Allgemeine Informationen

Dieses Handbuch, das sich an qualifizierte Liiftungs- oder Elektrofachleute richtet, beschreibt die
Funktionen, Konfiguration und Installation von MCB Steuerungen, die in Liiftungsgeraten montiert
werden.

Die MCB-Steuerung besteht aus folgenden Komponenten:
> MCB Platine; Erweiterungsplatine MCB EX1; Erweiterungsplatine MCB EX2

2. Sicherheitsvorschriften

Bitte lesen Sie vor Installation und Benutzung dieses Gerats / Zubehor die Bedienungsanleitung
aufmerksam durch. Die Installation, der Anschluss und die Wartung dieser Gerate sind von einem
geschulten Fachmann nach den inldndischen Bestimmungen, Normvorschriften und unter Bezugnahme
von bewahrten Verfahren durchzufiihren. Das Unternehmen tibernimmt keine Haftung fiir Verletzungen
oder Sachschaden, die infolge der Nichteinhaltung dieser Sicherheitsanforderungen und der
Modifizierung des Produktes ohne Zustimmung des Unternehmens entstehen

2.1. Warnungen

Bevor sie Strom und Wartungsarbeiten jeglicher Art durchfiihren, vergewissern Sie sich, dass das
Gerat vom Stromanschluss getrennt ist.

> Falls Sie Flussigkeiten auf elektrischen Bauteilen oder stromfiihrenden Verbindungen bemerken,
setzen Sie das Gerat aul3er Betrieb.

> SchlieBen Sie das Gerat nicht an ein Stromnetz an, das sich von den angegebenen Parametern
unterscheidet.

> Die Spannung des Stromnetzes muss die elektrotechnischen Parameter erfiillen, die auf dem
Aufkleber angegeben sind.

> Das Gerat muss gemal3 den Installationsvorschriften fir elektrische Gerate geerdet werden. Das
Einschalten und Verwenden eines ungeerdeten Gerates ist untersagt.

> Befolgen Sie Gefahrenkennzeichnungen des Gerates.

2.2. Gefahren

Der Anschluss des Stromes und die Wartung des Gerats darf nur von qualifiziertem Personal gemaf3 den
Anweisungen des Herstellers und giiltiger Sicherheitsanforderungen durchgefiihrt werden.
» Um das Risiko bei Installation und Wartung zu reduzieren, sollte geeignete Schutzkleidung getragen
werden.
» Beim Anschliel3en an das Stromnetz ist ein Schutzschalter geeigneter Gro3e erforderlich.



3.Regeln zu Transport und Lagerung

MCB Steuerungen produziert von Salda UAB miissen wie folgt transportiert und gelagert werden:

> Bauteile auf Platinen sind empfindlich, daher muissen sie vor mechanischen Einwirkungen wie
StoBen, Quetschung, Druck usw. geschitzt werden;

> Die Steuerungen dirfen nur eingehiillt in antistatischer Luftpolsterfolie in starrer Kartonverpackung
transportiert werden, um sie vor mechanischen Einwirkungen zu schiitzen;

> Sie Lagerungstemperatur muss 5-40 °C betragen;

> Die relative Luftfeuchtigkeit bei der Lagerung muss unter 70% liegen, nicht kondensierend;

> Das Eindringen von Staub oder anderen Fremdstoffen zu den Steuerungen muss vermieden werden;
> Nur verpackte Einheiten durfen gelagert werden;

> Die Pakete sind vor direkter Sonneneinstrahlung zu schiitzen;

> Nach dem Auspacken missen die Steuerungen auf Transportschaden tberpriift werden. Die
Installation von beschadigten Einheiten ist verboten!!!

> Verwenden Sie angemessene Hebevorrichtungen beim Entladen und Lagern der Steuerungen. Die
Einheiten diirfen dicht an Netzkabeln, Anschlusskasten und Steuerungs-/
Automatisierungskomponenten angehoben werden.

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
www.salda.lt
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4. Beschreibung der Funktionen VER. 1.15

In der Software der Regelung sind alle in diesem Kapitel angefiihrten Funktionen enthalten, aber die
Funktionsfahigkeit und Bedienung des Liftungsgerates hangt noch von folgendem ab:

1. Fernbedienung: Die vollstandige Funktionsfahigkeit und Konfigurationsmaoglichkeit ist nur durch das
MB-Gateway Interface oder die Fernbedienung SA Control gesichert;

2. Externe Zubehorteile: Den dul3eren Klappen, Sensoren etc. ab (s. Beschreibung des erworbenen
Liftungsgerates);

3. Eingebaute Komponenten: Vom Typ des Warmetauschers (Plattenwarmetauscher oder
Rotorwarmetauscher), von integrierten Klappen, Sensoren etc. (s. Kapitel tiber die Komponenten des
gewahlten Produktes);

4. Art der Steuerung: Verschiedene Platinen ermdglichen Verbindung zu anderen Komponenten (siehe
Schaltplan Platine).

4.1. Systemmodi

> Standby;

> Gebaudeschutz;
> Spar;

> Komfort.

Im Standbymodus wird das System fiir den entsprechenden Zeitabschnitt abgeschaltet

Der Gebaudeschutzmodus ist zum Schutz der Raume gegen Feuchtigkeit bestimmt. Das System
arbeitet mit niedrigster Drehzahlstufe. (Werksseitig: 30% des max. Wertes)

Entsprechend den werksseitig eingestellten Parametern (Standard) wird bei diesem Modus die
Temperatur geregelt (gewilinschte Temperatur wird angezeigt), bei Bedarf kann man die
Temperaturregelung abschalten. Bei Bedarf kann auch die Funktion der 100%-igen

Rezirkulation (MENU > SOLLWERTE ) aktiviert werden.

Der Sparmodaus ist zum Energiesparen bestimmt, wenn sich im Raum keine Personen befinden.
Das System arbeitet in der 2ten Drehzahlstufe. (Werksseitig: 50% des max. Wertes)
Entsprechend den werksseitig eingestellten Parametern wird bei diesem Modus die Einhaltung
der Temperatur gesteuert (gewlinschte Temperatur wird angezeigt), bei Bedarf
kann man die Temperaturregelung abschalten. Auch die Funktion der 100%-igen
Rezirkulation kann aktiviert werden (MENU > SOLLWERTE)

Der Komfortmodus wird dann angewendet, wenn sich in den Raumen Personen aufhalten. Das
System arbeitet mit der 3-ten Drehzahlstufe. (Werksseitig: 70% des max. Wertes)



4.2, Systemsteuerung
Der Systemmodus kann zwischen den folgenden gewechselt werden (entsprechend der angegebenen Reihenfolge)

> Wochenzeitplan;

» Betdtigung durch externen Schalter;
> Manuelle Moduswahl;

> Urlaubszeitplan;

» Standby Blockiermodus.

Anhand des Wochenplans entscheidet das System, in welchem Modus es betrieben wird; der Benutzer kann ihn jedoch auch
manuell dndern. Das System informiert Sie, wann der ndchste Moduswechsel eingeplant ist. Nach einem Stromausfall wird der
Modus basierend auf dem Wochenplan ausgewahlt, falls kein Wochenplan aktiviert ist, wird der Modus, der vor dem
Stromausfall eingestellt war aktiviert. Der Benutzer kann den Modus auch dann @ndern, wenn die Steuerung liber einen
externen Schalter erfolgt. Der einzige Fall, in dem der Moduswechsel nicht moglich ist, ist ein aktiver Zeitraum des
Urlaubszeitplanes. Die Systemeinstellungen missen gedndert werden um die Blockierung aufzuheben. Der Standby Modus
kann durch bestimmte Einstellungen blockiert werden. Wenn eine der oben genannten Funktionen ihren Modus in den
Standby-Modus wechselt, muss tiberprift werden, ob dieser Modus derzeit nicht blockiert ist. Wenn der Modus blockiert ist,
wird der vorherige Modus aktiviert. Unten wird die Abfolge der Durchfiihrung von Funktionen dargestellt:

Start

» Daten der Eingaben werden eingelesen;
» Wochenzeitplan;

» externer Modusschalter;

» vom Benutzer anzugebende Daten;

» Urlaubszeitplan;

» Zeitplan vom Standbymodus;

» Blockierung Standbymodus;

» Schutz gegen die Austrocknung;

» intensive Liftung;

» Funktion des LUftungsgerates;

» Schutz;

» Sperrung des Liiftungsgerates;

» manuelle Steuerung der Komponente;
» Daten fur Ausgange und Zubehor.

Ende

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
www.salda.lt
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4.3. Systemzustande

Hier werden Systemzustande/Informationen angezeigt. Es werden unter STAND alle Sensorwerte oder im
STARTBILDSCHIRM nur einige Sensorwerte angezeigt. Die nachfolgende Tabelle zeigt mdgliche Systemzustande an.

Systemzustand Beschreibung
Bereitschaft (Standby) Das System arbeitet im Bereitschaftsmodus (Standby).
Gebiudeschutz Das System arbeitet im Gebdaudeschutzmodus.
Sparmodus Das System arbeitet im Sparmodus.
Komfortmodus Das System arbeitet im Komfortmodus.
Notlauf Das System arbeitet im Notfallmodus.
Ausfuhrlichere Information werden unter ALARME angezeigt.
Vorbereitung Das System bereitet sich auf Betrieb vor
(erhitzt Warmwasserheizgerate etc.).
Offnung von Klappen Klappen werden geoffnet.
BOOST Funktion Aktive ,BOOST” Funktion

. . . Vor dem Anhalten des Ventilators werden elektrische
Kiihlung des Heizregisters

Heizgerate abgekihlt.
SchlieBung von Klappen Klappen werden geschlossen
Nachtkiihlung Nachtkiihlungsfunktion aktiv
Kritischer Alarm Kritischer Fehler, System fahrt herunter (mehr Details unter ALARME)
Feueralarm Feueralarm von externem Kontakt ist aktiv
Warmetauscher Frostschutz aktiv Warmetauscher Frostschutz ist aktiv

Filter wechseln Filter verbraucht (Druckschalter aktiv oder Filtertimer aktiviert)



4.4. Anzeige von Funktionen, Alarmen, Warnungen

Der Benutzer wird im Fenster MENU > ALAME (iber aktive Funktionen, Meldungen oder Warnungen
informiert. Funktionen werden im HAUPTFENSTER angezeigt. In der unten angefuhrten Tabelle werden
Bezeichnungen und Beschreibung der Symbole angegeben.

4.5. Einstellung von Datum und Zeit

Funktion

Betriebsanzeige

Storanzeige

Systemmodusschalter

Ausgewahlte Liifterdrehzahl

Winter

Stanby Modus blockiert

Ventilatoren verlangsamt

Ventilatoren durch Temperatur
verlangsamt

Nachtkiihlungsfunktion aktiv

Hydraulikpumpe Vorbeugung

Wartungsfunktion

Urlaubsplan

CO, Verringerungsfunkton

Vollstandige Rezirkulation

Beschreibung
Der Ausgang der Arbeitsanzeige ist aktiviert.
Stérmeldeausgang ist aktiviert.

Das Einschalten Gber externen Schalter ist aktiv.

Ausgewahlte Liifterdrehzahl von externem Schalter ist aktiviert.

Winterbetrieb aktiv.
Sperrung des Standby Modus aktiv.

Ventilatoren sind verlangsamt.

Ventilatoren sind aufgrund der Zulufttemperatur verlangsamt.

Nachtkiihlungsfunktion ist aktiviert.

Die vorbeugende Betatigung der Umwalzpumpen ist aktiv.

Der Algorithmus der Liftungsvorrichtung ist
gesperrt. Servicearbeiten werden durchgefiihrt

Aktives Intervall des Urlaubszeitplans. Anderung des Systemmodi
ist erst nach Anderung des Urlaubszeitplans moglich.

CO2 Verringerungsfunktion ist aktiv.

Funktion der vollstandigen Rezirkulation (Umluft) ist aktiviert.

Damit Zeitplane, Vorgangsregister und Winter/Sommerfunktion einwandfrei funktionieren, ist es notwendig Datum und Zeit
unter MENU > DATUM UND UHRZEIT einzustellen und die Taste DATUM UND ZEIT zu betitigen. Im BEDIENERMENU und
im SERVICEMENU ist eine schnelle Zeitsynchronisierung mit der Zeit des Computers méglich.

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
www.salda.lt
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4.6. Wochenplan

Der Wochenzeitplan ist aus 10 Ereignissen zusammengestellt. Sie kdnnen hinzugefligt, geldscht, aktiviert und deaktiviert
werden. Es wird die Zeit, der Modus und der Wochentag des Ereignisses angegeben. Das System wechselt den Modus gemaf3
dem Wochenzeitplan nur bei der angegebenen Zeit, deswegen kann der Benutzer immer auf manuelle Weise den
bestehenden Modus wechseln. In diesem Zeitplan wird der ndchste Moduswechsel angekiindigt, indem die Zeit bis zum

nachsten Ereignis angegeben wird. Der Zeitplan wird unter MENU > WOCHENZEITPLAN bearbeitet.

4.7.Ferienplan

Dieser Zeitplan wird verwendet, wenn das Gerat wahrend des Urlaubs in einem einheitlichen Modus betrieben werden soll.
Die Benutzeroberflache zeigt an, wann der Urlaubszeitraum ist. aktiv, da niemand den durch diese Funktion aktivierten Modus
andern kann (auBBer zum Schutz). Um das System auf normale Weise zu steuern, muss der Urlaubszeitraum deaktiviert sein, d.
h. es missen Nullwerte angegeben oder Daten gedndert werden. Es kdnnen bis zu flinf Urlaubszeiten gesetzt sein. Der
Zeitplan wird unter MENU > FERIENPLAN bearbeitet.

4.8. Winter/Sommer Modus

Die Winter/Sommer-Funktion wird eingestellt, wenn Kalte kommt, da manche Systemteile vor kalter Au3enluft geschiitzt
werden mussen. Es wird empfohlen im Winter das Gerat nicht auszuschalten. Man kann das Gerat so einstellten, dass die
Ausschaltung blockiert wird. Warmwasserheizregister miissen den ganzen Winter lang eingeschaltet bleiben.
Den Winterbetrieb kann man einstellten:

> auf manuelle Art;

> nach dem Datum;

> gemal dem Durchschnitt der AuBenlufttemperatur.

4.9, BOOST Funktion

Die Funktion der intensiven Liftung ist fiir eine schnelle Liftung der Rdume bestimmt. Sie aktiviert den héchsten Luftstrom
(4-te Geschwindigkeit). Die intensive Liftung soll nur zeitweilig sein, d.h. eine abschlieBende Bedingung soll vorgesehen
werden (z.B., CO2 Grenze, Zeit). Der Grund dieser Einschrankung ist Schutz vor Austrocknung. Der gro3e Luftstrom verringert
die Feuchtigkeit, und die trockene Luft ist schaddlich fir die Gesundheit. Die Funktion wird unter BOOST oder Gber den
externen Kontakt (VENTILATORDREHZAHLSCHALTER), durch die Betatigung der Taste ON aktiviert und durch die Betatigung
der Taste OFF deaktiviert, der externe Kontakt wird im Servicement (SERVICE > HAUPT > VENTILATORDREHZAHLSCHALTER)
konfiguriert. Bei eingeschaltetem Standby Modus ist die Funktion nicht aktiv. Das Zeitlimit wird unter (MENU > MAX BOOST »
BOOST ZAHLER) angegeben. Sobald die Funktion aktiviert wird, wird mit dem Timer die Zeit angegeben, die bis zu ihrer
Deaktivierung berechnet wird. Sie kann in Echtzeit, d.h. bei eingeschalteter Funktion, im HAUPTFENSTER der
Benutzerumgebung eingestellt werden.



4.10. Feuchtigkeitssteuerung*

4.10.1. Luftstromsteuerung durch Abluftfeuchtigkeit

Bei aktiver Funktion, werden Feuchtigkeitsgrenzen fir Winter und Sommer angegeben. Wenn der 3-
Tages Durchschnittswert der Abluft die Grenze iberschreitet, wird der Luftstrom um eine Stufe
erhoht. Alternativ kann der momentane Feuchteanstieg entsprechend einer eingestellten Grenze
festgelegt werden. Wird der Grenzwert um mehr als 10% fiir mehr als 5 Minuten Gberschritten, wird
Feuchtigkeit ((ber Boost Liiftung) fiir eine vorgegebene Zeitspanne (30 Minuten) abgefiihrt.

4.10.2. Schutz vor Austrocknung

Diese Funktion schitzt die bellfteten Raume vor Austrocknung. Bei aktiver Funktion wird der 3-
Tages Durchschnitt der Abluft berechnet. Fallt dieser unter eine eingestellte Grenze (30%), so
beginnen die Ventilatoren auf Stufe 2 im Komfortmodus zu arbeiten. Der Benutzer wird Gber die aktive
Funktion und den begrenzten Luftstrom benachrichtigt. Wenn der Feuchtigkeitsdurchschnitt die
Grenze (30%) Uberschreitet oder die Funktion manuell deaktivert wird, arbeiten die Ventilatoren wieder
auf Stufe 3 im Komfortmodus.

Die Funktion kann unter EINSTELLER > SCHUTZ VOR AUSTROCKNUNG aktiviert oder deaktiviert werden.

*méglicherweise ist diese Funktion noch nicht im SA-Control Men(i zu finden.

4.11. Nachtkiihlung

Diese Funktion wird zum Energiesparen am Morgen bestimmt, da zur Kiihlung des Gebaudes kiihle
Nachtluft verwendet wird. Die Funktion ist nur im Sommer aktiv. Wenn die Funktion eingeschaltet, aber
nicht aktiv ist, priifen Sie die Aktivierungsbedingungen:

» Systemzeit muss im Intervall der Funktion liegen;

» war der STANDBY Modus eingestellt ist, arbeitet das Gerat 5 Minuten lang im GEBAUDESCHUTZ
Modus, damit aktuelle Temperaturdaten angezeigt werden kénnen. Nach dem Luftdurchsatz
wird die Temperatur geprift. Wenn die Temperatur nicht geeignet zur Nachtkiihlung ist, kehrt
das Gerat in den STANDBY Modus zurlick;

» die Aul3enlufttemperatur ist niedriger als die eingestellte Temperatur;

» die Temperatur der Abluft ist hoher als die eingestellte Temperatur;

» Temperatur der Abluft muss mindestens 2°C héher als die AuBentemperatur sein;

» Sommermodus

Werden alle Voraussetzungen erfiillt, beginnt das Gerat im KOMFORT Modus (ohne Aufrechterhaltung
der Temperatur) zu arbeiten. Im Hauptfenster wird angezeigt, dass die Funktion der Nachtkiihlung aktiv
ist. Ist sie aktiv, dann werden standig die Deaktivierungsbedingungen gepriift:

» Die Zeit entspricht nicht dem Intervall des Beginns/Endes der Nachtkihlung;

» Die Fortlufttemperatur fallt unter die eingestellte Temperatur;

» Die Aul3enlufttemperatur steigt tiber die eingestellte Temperatur;

» Es wurde ein anderer Modus als KOMFORT aktiviert oder das Gerat wurde angehalten.

Wird mindestens eine Bedingung erfiillt, schaltet sich die Nachtkiihlungsfunktion ab und wechselt zum
Modus, in dem sie vor der Aktivierung war. Die Funktion wird unter MENU > NACHTKUHLUNG
konfiguriert.

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
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4.12. Luftfiltertimer

Der Luftfiltertimer zeigt dem Benutzer an, wenn die Filter verstopft sind. Nach Austausch muss der Timer zurlickgesetzt
werden. Der Benutzer kann immer nachsehen wieviele Tage bis zum Ablauf verbleiben. Der Timer kann im Servicemenii
eingestellt werden. Die maximal zuldssige Zeit betragt 1 Jahr. Er wird nur berechnet wenn sich die Ventilatoren drehen.
Der Filtertimer kann unter SERVICE > HAUPT > LUFTFILTERSCHUTZ eingesehen und zurlickgesetzt werden.

4.13. Anzeige und L6schung von Alarmen und Warnungen

Das System benachrichtigt den Benutzer Gber Stérungen mit Meldungen, die automatisch beseitigt werden und tGber
Warnungen, die auf manuelle Weise zu |6schen sind. Fir die unten aufgefiihrten wird empfohlen, dass die Warnungen von
einem Fachmann geléscht werden, um die Griinde fiir den Alarm zu finden. Uber Warnungen und Meldungen wird auch im
Hauptfenster MENU > ALARME mitgeteilt. Ist mindestens ein Alarm aktiv, dann wird das System angehalten und die duRere
Stéranzeige wird aktiviert. Die Ubersicht und Léschfunktion von Alarmen und Warnungen erscheint im Fenster MENU »
ALARME. In der Tabelle werden alle mdgliche Warnungen und Meldungen angezeigt.

Anzeige Bedeutung

gl Warnung! Gerissener Rotorriemen

R.Oc Alarm! Feuerstattenschutz aktiv

R Warnung! Schutz vor Austrocknung aktiv

2OH Warnung! Plattenwarmetauscher Frostschutz eingeschaltet
R.0S Alarm! Plattenwarmetauscher Frostschutz, System gestoppt
.06 Warning! Plattenwarmetauscher Frostschutz (Druckschalter)
R.O7 Alarm! Frostschutz des Warmwasserheizregisters, System gestoppt
©.aa Warnung! Zu niedrige Zulufttemperatur

209 Warnung! Zu hohe Zulufttemperatur

R.I0 Alarm! Zu niedrige Zulufttemperatur, System gestoppt

A1 Alarm! Zu hohe Zulufttemperatur, System gestoppt

e Warnung! Tauschen Sie den Zuluftfilter aus (Druckschalter)



Anzeige

to8
v.2a
L
vee
v.e3
R.e4
R.25
R.cB
R.21
R.cH
R.25
R.30
A3
vae
133
R34
235
R.36
v
A.38
A.35
MO

A4

Bedeutung

Tauschen Sie den Abluftfilter aus (Druckschalter)

Tauschen Sie Zuluft- und Abluftfilter aus (Zeituberschreitung)

Alarm! Ausfall der Stromversorgung. Bitte Uberprifen Sie die F1 Sicherung.
Warnung! Ausfall des Zulufttemperatursensors. Notfallmodus

Warnung! Ausfall des Ablufttemperatursensors. Notfallmodus

Warnung! Ausfall des Fortlufttemperatursensors. Notfallmodus

Warnung! Ausfall des AuRenlufttemperatursensors. Notfallmodus

Warnung! Ausfall des Temperatursensors des Wasserheizregisters. Notfallmodus
Warnung! Ausfall des Temperatursensors des Wasservorheizregisters. Notfallmodus
Warnung! Ausfall des Wassertemperaturfihlers des Wasserkuhlregisters. Notlauf
Warnung! Ausfall des Temperaturfihlers im Schaltschrank. Notlauf

Alarm! Ausfall des Zulufttemperaturfihlers, System gestoppt.

Alarm! Ausfall des Ablufttemperaturfihlers, System gestoppt.

Alarm! Ausfall des Fortlufttemperaturfihlers, System gestoppt.

Alarm! Ausfall des AuRRenlufttemperaturfiihlers, System gestoppt.

Alarm! Ausfall des Wassertemperatursensors des Wasserheizregisters, System gestoppt.
Alarm! Ausfall des Wassertemperaturfihlers des Wasservorheizregisters, System gestoppt.
Alarm! Ausfall des Temperatursensors fur Wasserkihlregisters, System gestoppt.
Alarm! Ausfall des Temperatursensors im Schaltschrank, System gestoppt.
Brandschutzklappen Test OK

Warnung! Achtung! Brandschutzklappen Test fehlgeschlagen

Alarm! Manueller Schutz des Heizregisters, System gestoppt.

Warnung! Automatischer Schutz des Heizregisters.

Alarm! Manueller Schutz des Vorheizregisters, System gestoppt.

Warning! Automatischer Schutz des Vorheizregisters

Alarm! Ausfall des Zulifters.

Alarm! Ausfall des Ablufters.

Warnung! Ausfall des DX-Kuhlers

Alarm! Feuer

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
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Anzeige Bedeutung
RHe Alarm! Druckschutz des Zuluftventilators, System gestoppt.
ARH3 Alarm! Druckschutz des Abluftventilators, System gestoppt.
AHH Alarm! Interner Systemfehler.
AHS Alarm! Manueller Schutz des Heizregisters. Boost Liiftung.
AHE Alarm! Manueller Schutz des Vorheizregisters. Boost Liftung.
RHT Alarm! Interner Kommunikationsfehler
48 Warnung! Entfrostung des DX Kihlers
49 Warnung! Zu hohe Abluftfeuchtigkeit im letzten 3-Tages Schnitt. Erhéhung des Luftstroms.
T Warnung! Zu hohe Feuchtigkeit der Abluft. Boost Liftung.
RS51 Alarm! Der Riemen des Rotors ist gerissen, System gestoppt.
T Warnung! Ausfall der Gasheizregisters!
253 Warning! Ausfall des Gasvorheizregisters!
154 Warnung! Zu hoher Kondensatstand.
155 Warnung! Ausfall des Zuluftventilators! Notfallmodus.
"'56 Warnung! Ausfall des Abluftventilators! Notfallmodus.
57 Warnung! Zu geringer Zuluftstrom fur DX-Kuhler.

4.14. Alarmhistorie

Das System zeichnet die letzten 50 Ereignisse auf (Ausfalle, Alarme, Ergebnisse der Brandschutzpriifung,
etc.). Das Protokoll speichert die Beschreibung der Ereignisse sowie deren Zeit. Das Ereignisprotokoll
kann unter MENU > ALARM GESCHICHTE eingesehen werden.

4.15. Systemversionen und Laufzeit

Im Abschnitt EINSTELLER > STAND > VERSION sehen Sie Software- und Konfigurationsversionen, die in
der Produktionslinie fiir jedes Gerat gespeichert sind.



4.16. Luftstromeinstellungen

Der gewtinschte Luftstrom kann in Prozenten oder in 4 Geschwindigkeitsstufen angegeben werden, von denen jeder einem
Geratemodus zugeordnet werden kann:

> Gebdudeschutz;

> Spar;

> Komfort;

> Boost (Maximale Leistung).

Die Luftstrome sind in aufsteigender Reihenfolge aufgelistet, wenn beispielsweise im Komfortmodus ein niedriegerer
Luftstrom als im Sparmodus einsgestellt wird, wird letzterer automatisch reduziert. Abhdngig von der Geratekonfigurtion
werden die Luftstrome in Prozent, Druck oder Luftmengen angegeben. Der 100 % Wert des Luftstroms wird unter SERVICE »
VENTILATOREN > VENTILATORDREHZAHLREGELUNG.

4.17.PID Einstellungen

Unter EINSTELLER > PID koénnen die PID Koeffizienten eingestellt werden. Die Anzahl ist Gerateabhdngig. Wenn der
Systembetrieb instabil ist (schwankend), missen womdoglich die PID Koeffizienten eingestellt werden. Diese Aufgabe ist nur
fur Spezialisten empfohlen.

4.18. Manuelle Steuerung von Komponenten

Diese Funktion aktiviert/deaktiviert auf manuelle Weise Komponenten, die durch digitale und analoge Ausgange gesteuert
werden. Die letzten werden anhand von Prozenten gesteuert und die digitalen durch die Funktionen AKTIVIERT / DEAKTIVIERT.
Wird die Komponente nach werksseitigen Parametern betrieben, so wird der Zustand AUTO angegeben, was bedeutet, dass
das Gerat gemal} dem Betriebsalgorithmus des Liftungsgerates gesteuert wird. Die Komponenten werden in der
Systemkonfiguration angezeigt. Damit die Einstellungen auch nach einem Stromausfall erhalten bleiben, miissen sie
gespeichert werden. Das Gerat verbraucht am wenigsten Strom, wenn der Standby Modus eingeschaltet ist, und die
Einstellung der Komponenten auf AUTO. Vor Verwendung der Manuellen Steuerung wird empfohlen, die
Zwangsabschaltungsfunktion zu aktivieren, die den Betriebsalgorithmus des Klimageréts blockiert.

Das kann hilfreich sein, wenn es geprift werden muss, ob alle Komponenten korrekt angeschlossen wurden. AuBerdem kann
man im Stérungsfall manche Komponenten aktivieren, damit die Vorrichtung unabhangig von den Sensoren und
Sicherheitsvorrichtungen funktionieren kann. Natrlich ist diese Methode nur in Ausnahmefallen anzuwenden, bis die Stérung
beseitigt ist.

Wenn im Fenster MENU > SERVICE > FUHLER ein externer (FERN) Typ eines Temperatursensors angezeigt wird, kann dessen
Temperatur manuell angegeben werden. Die Werte kdnnen tiber die Modbus-Schnittstelle angegeben werden.

4.19. Systemiiberwachung

Unter STAND kdnnen Sie den Betrieb des gesamten Systems Giberwachen.

Ein- und Ausgange, CO2-Werte, Versionen der angeschlossenen Module, Datum und Uhrzeit, Drehzahl der Ventilatoren,
Temperaturen, Druck usw. Der Umfang an Informationen hangt von der Systemkonfiguration ab. Dieses Werkzeug ist flr die
vorbeugende Wartung des Systems konzipiert.

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
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4.20. Anschluss Erweiterungsmodule

Es konnen drei Erweiterungsplatinen an die MCB Steuerung angeschlossen werden:
> EX1 Modul (Modul zur Steuerung von Warmerlickgewinnungseinheit)
> EX2 Modul (Leistungsmodul mit Relais);
> Kommunikationsmodul.

Jedes Modul hat eine eigene Version, folglich wird wenn es angeschlossen eine spezifische
Versionsnummer angezeigt. Modulzustande kdnnen unter STAND Uberwacht werden.

4.21. Standby Modus Blockierung

Diese Funktion ist zum Schutz des Systems vor unzuldssiger Abschaltung der Vorrichtung bestimmt. Fir
den Winter wird es empfohlen das Gerdat hochstens 1 Stunde alle 12 Stunden abzuschalten.
Mégliche Funktionsmodi:

> Abschaltung immer zulassen;

> Abschaltung blockieren;

> Abschaltung im Winter blockieren;

> Abschaltung im Sommer blockieren.

Es wird angegeben, wie lange innerhalb von 12 Stunden die Abschaltung zulassig ist. Ist sie blockiert,
dann berechnet und informiert das System den Benutzer Gber die verbleibende Zeit. Diese Funktion wird
unter SERVICE > HAUPT » AUTOMATISCHE REGELUNG BLOCKIEREN konfiguriert. Ist die Zeit abgelaufen
und der Standby Modus blockiert, dann wird der Benutzer durch Anzeige der Funktion davon in
Kenntnis gesetzt.

4.22, Automatische Loschung von Fehlermeldungen

Diese Funktion ist zur automatischen Loschung von Frost-bezogenen Systemstopps nach einer
bestimmten Zeitspanne bestimmt. Wenn beispielsweise das Gerat aufgrund von
FrostschutzmalBnahmen abgeschaltet wurde, kann das Gerat nach einer gewissen Zeit versuchen wieder
zu arbeiten. Diese Zeitspanne wird in Stunden angegeben. Wenn "0" eingestellt wird, wartet das System,
bis der Benutzer die Fehlermeldung manuell |6scht.



4.23. Zulufttemperatursteuerung und Kompensation

Im System kann die Temperatur der Zuluft oder des Raums angegeben werden. Unter SERVICE » HAUPT »
LUFTTEMPERATURREGELUNG kann man sie entsprechend der Zuluft oder der Abluft regeln. Wird die
Steuerung gemal3 der Raumtemperatur gewahlt, dann wird eingeschatzt wieviel Luft zuzufiihren ist um
die angestrebte Zimmertemperatur aufrecht zu erhalten. Sie wird unter Berticksichtigung der zuldssigen
Grenzen der Zulufttemperatur eingeschrankt. Das Liftungsgerat ist nicht flir die Beheizung von Raumen
vorgesehen, deswegen ist es nicht erforderlich die ganze Leistung fiir eine geringe Differenz der
Temperaturen auszuschopfen - fir diesen Zweck ist Kompensationsprozentsatz bestimmt. Diese
Parameter gibt an, welcher prozentualer Anteil der Differenz von Temperaturen (zwischen der
eingestellten Temperatur und der Raumtemperatur) durch diese Funktion kompensiert wird. Beispiel: Die
Temperatur wird auf 20°C eingestellt und die Raumtemperatur betragt 16°C, die Kompensation: 50%, die
Differenz zwischen der eingestellten und vorhandenen Temperatur betragt: (20°C-16°C=)4°C. Da 50%
kompensiert werden, ergibt sich (4°C*50%=)2°C. Durch Addition des abgeleiteten Wertes mit der
eingestellten Temperatur ergibt sich eine Soll- Zulufttemperatur von 2°C+20°C=22°C.

Sie wird nicht eingeschrankt, da sie die Zulufttemperaturgrenzen nicht tiberschreitet. Im vorliegenden
Fall halt das System eine Zulufttemperatur von 22°C aufrecht. Wenn die Temperatur der Raumluft der
eingestellten Temperatur ahnelt (20°C), erreicht die Zulufttemperatur 20°C. Im Raum kann es auch zu
warm sein, deswegen funktioniert diese Funktion sowohl zum heizen als auch zum kiihlen. Die
gewiinschte (kompensierte) Temperatur wird im STAND Fenster (ERFORDERLICHE ZULUFTTEMPERATUR)
angezeigt. Wird angezeigt, dass sie 0°C betragt, dann heil3t das, dass die Funktion der Aufrechterhaltung
der Temperatur der Zuluft deaktiviert ist.

Die Temperatur der Zuluft wird durch folgende Komponenten aufrechterhalten. (in Reihenfolge
angegeben):

Ventilatoren (Drehzahl wird verringert, wenn Uberhitzung droht);

Umluftklappe (bei passender AuBBenlufttemperatur);

Wasserkuhler;

DX Kihler;

Umluftklappe und CO2 (bei passender AuBenlufttemperatur);

Bypass oder Rotor;

Umluftklappe und CO2 (bei passender AuBenlufttemperatur);

DX-Kuhler;

Wasserheizregister;

Wasser Kiihl/Heizregister;

Elektronachheizregister;

Umluftklappe (bei passender AuBBenlufttemperatur).

v ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ v v v

Das System versucht die Zulufttemperatur zuerst mit dem Warmetauscher aufrechtzuerhalten. Bei
Verwendung des Plattenwarmetauschers wird dieser mit der Bypassklappe geregelt, und bei
Verwendung des Rotationswarmetauschers wird die Drehgeschwindigkeit oder das Intervall des Rotors
geandert. Der Warmetauscher kann sowohl kiihlen als auch heizen, abhangig von der Auf3en- und
Zimmerlufttemperatur. Er wird anhand des PID Steuergerats geregelt, dessen Parameter im Menlpunkt
des Einstellers EINSTELLER > PID » WARMETAUSCHER angegeben werden. Wenn die Leistungskapazitat
des Warmetauschers vollstandig ausgeschopft ist und die gewtiinschte Temperatur nicht erreicht wird,
wird Umluftklappe betatigt, danach Heizung oder Kiihler (je nach Bedarf) etc.. Es werden solche
Komponenten aktiviert, die zur Erhaltung der Temperatur konfiguriert werden. Das System braucht 10s
um zwischen den Komponenten zu wechseln.

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
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4.24, Zulufttemperaturgrenzen

Unter SERVICE » HAUPT > LUFTTEMPERATURSCHUTZ wird die Mindest- und Hochsttemperatur, die
zuldssige Zeit und SchutzmalBnahmen angegeben (nichts anzeigen, nur den Warnhinweis anzeigen
oder das Gerat stoppen). Diese Funktion schrankt die vom Benutzer und durch andere Funktionen
einstellbare Zulufttemperatur ein. Wird sie unter Berticksichtigung der Raumtemperatur geregelt, dann
erlaubt diese Funktion keine warmere oder kiihlere Luft als es in Sicherheitshinweisen angegeben ist, zu
liefern. Kann das System die angestrebte Zulufttemperatur nicht aufrechterhalten, d.h., die Zuluft in
angegebener Zeit die Temperaturgrenzen nicht erreichen, dann wird das Gerat angehalten (falls diese
Funktion vorgesehen ist), der Warnhinweis wird angezeigt. Die zuldssige Mindesttemperatur der Zuluft
betragt nach werksseitigen Einstellungen (Standard) -16,5°C und die Héchsttemperatur +40,0°C.

4.25.Verwendung von externem Schalter

Diese Funktion aktiviert die bevorzugte Systemeinstellung tber einen externen Systemschalter und gibt
an, welches Signal an den Eingang gesendet wird. Mdgliche Arten von Signalen:
> Kein;
» Button: Nach Erhalt eines Impulses wird der gewahlte Systembetrieb aktiviert, beim zweiten Impuls
deaktiviert;
» An/Aus: Gewahlter Systembetrieb ist bei geschlossenem Schalter aktiv. Ist der Kontakt offen, ist der
Modus deaktiviert;
» PIR: Nach Aktivierung wird der gewahlte Systembetrieb aktiviert. Falls kein weiteres Signal gegeben
wird, deaktiviert sich der gewahlte Systembetrieb nach 30 Minuten automatisch. Die Funktion wird in
unter SERVICE » HAUPT > SYSTEM MODUS SCHALTER eingestellt.

4.26. Liifterdrehzahlsteuerung durch externen Schalter

Diese Funktion ist zur Aktivierung/Deaktivierung der Boost-Luiftung oder der gewiinschten Kombination
der Ventilatorgeschwindigkeit durch den externen Kontakt. Es wird angegeben, welches Signal zum
Eingang ubergeben wird und was dieses steuern wird.

Mégliche Kombinationen von Signaltypen und Funktionen:

> Kein;

> Custom An/Aus; die gewahlte Kombination der Ventilatorgeschwindigkeit wird aktiviert; solange der
Kontakt betatigt ist, ist die gewahlte Funktion aktiv;

> Pulse - Custom: Nach Erhalt eines Impulses wird die gewahlte Ventilator-Drehzahl-Kombination
aktiviert, beim zweiten Impuls deaktiviert;

> Boost an/aus: Die Boost-Luftung wird gesteuert. Bei betatigtem Kontakt ist die Funktion aktiv. Ist die
Funktion zu lange aktiv, wird die Boost-Liiftung nach der Ausschopfung des Zeitlimits zwangsweise
unterbrochen.

> Pulse - Boost: Nach Erhalt eines Impulses wird die "Boost"-Liiftung aktiviert, beim zweiten Impuls
deaktiviert. Ist die Funktion zu lange aktiv, wird die "Boost"-Liiftung nach der Ausschopfung des
Zeitlimits zwangsweise unterbrochen.

Es wird auch angezeigt, ob die Zusatzlliftung aktiviert wird oder ob eine Kombination von
Lifterdrehzahlen bevorzugt wird, d.h. es ist moglich, eine individuell bevorzugte Drehzahl der Zu- und
Abluftventilatoren anzugeben.

Die Funktion wird unter SERVICE > HAUPT > VENTILATORDREHZAHLSCHALTER eingestellt.
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4.26.1. Kaminfunktion

Die Steuerung durch externen Kontakt kann dazu verwendet werden, beim Anzlinden ihrer Feuerstatte
(Ofen etc.) zu helfen. Der externe Kontakt kann beispielsweise mit der Kamintlire verbunden werden.
Es muss angegeben werden, dass das EIN/AUS-Signal und die minimale
Abluftventilatorgeschwindigkeit bei maximaler Zuluftventilatorgeschwindigkeit verwendet wird.
Diese Kombination erzeugt einen Uberdruck in den beliifteten Raumen, der den Rauchgasabzug
durch den Kamin und somit die Flammenintensitat verbessert. Beim Offnen der Kamintiir wird die
Funktion aktiviert und beim SchlieBen deaktiviert.

Die Funktion kann unter SERVICE > HAUPT> VENTILATORDREHZAHL SCHALTER konfiguriert werden.

4.27. Luftfilterschutz

4.27.1. Filtertimer Einstellungen

Das Filtertimerlimit wird unter SERVICE > HAUPT > LUFTFILTERSCHUTZ. Die Maximale Zeitspanne betragt
1 Jahr.

4.27.2. Luftfilterschutz durch Druckschalter

Installierte Druckschalter konnen vor Luftfilterverstopfung schitzen. Unter SERVICE » HAUPT »
LUFTFILTERSCHUTZ kdnnen Sie deren Kombinationen angeben:

> Keine;

> Zuluft;

> Abluft;

> Zu- und Abluft.
Wenn einer der Druckschalter aktiviert wurde, wird ein Alarm ausgegeben.

4.28. Brandschutz durch externen Kontakt

Ein Feuersignal kann an diese Steuerung angeschlossen werden. Basierend auf den Parametern des
Herstellers (Werkseinstellung), ist dieser Eingang normalerweise geschlossen (NC). Seine Konfiguration
kann unter SERVICE > DIGITALE EINGABEN > BRANDSCHUTZKLAPPE konfiguriert werden. Wenn das Signal
unterbrochen wird, wird der Schutz fiir eine angezeigte Zeitspanne aktiviert, eine Warnung wird
ausgegeben und der vorgegebene Modus wird ausgefiihrt. Der Schutz wird bei Aufhebung der Warnung
beendet. Unter SERVICE> HAUPT> BRANDSCHUTZ* kann eine Zeitspanne in der das System nicht reagiert
eingegeben werden und der Modus fiir aktiven Schutz wird angegeben:

> System ausschalten;

> Zuluftventilator auf maximaler Geschwindigkeit und Abluftventilator ausgeschaltet;
> Abluftventilator auf maximaler Geschwindigkeit und Zuluftventilator ausgeschaltet;
> Abluftventilator und Zuluftventilator auf maximaler Geschwindigkeit.

*Im Meniu mdoglicherweise falschlich als FROSTSCHUTZ EINGABE aufgefiihrt.

SALDA UAB reserves the right to perform changes without prior notice.
www.salda.lt
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4.29. CO, Reduzierungsfunktion

Diese Funktion ist zur Aufrechterhaltung der angestrebten Raumluftqualitat bestimmt. Um sie zu
aktivieren muss ein CO, Messumformer im Abluftkanal angeschlossen unter SERVICE > FUHLER passend
zu konfiguriert sein. Danach wird unter STAND der CO, Gehalt der Abluft angezeigt.

Unter SERVICE > HAUPT > CO2 REDUZIERUNGSFUNKTION kann man die Funktion ein- und ausschalten,
den gewiinschten CO2 Wert und seine zulissige Grenze angeben, nach deren Uberschreitung (CO2
Einstellung + zuldssige Uberschreitung) CO2 verringert wird, Informationen werden angezeigt und der
Luftstrom wird vergrol3ert . Wenn CO, den eingestellten Wert erreicht, wird die Verringerungsfunktion
ausgeschaltet.

4.30. Anderung des Passwortes

Unter SERVICE > HAUPT > PASSWORTER kénnen Sie die Anmeldekennwérter dndern. Dazu ist es
notwendig, den Anderungsmodus zu aktivieren und nach Eingabe eines bevorzugten Pins (4-
stellig) auf eine Schaltflache SET zu klicken. Um die Parameter ohne Pin zu Uberprifen und zu
andern, setzen Sie den Pin einfach auf 0.

4.31. Standardeinstellungen wiederherstellen
Wurden Parameter eingestellt, mit denen das System nicht ordnungsgemal funktioniert, kann man

unter SERVICE » STANDARDEINSTELLUNGEN WIEDERHERSTELLEN die werksseitigen Parameter
wiederherstellen.
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4.32. Ventilatorsteuerung

Der gewiinschte Luftstrom kann in Prozenten oder in 4 Geschwindigkeitsstufen angegeben werden, von
denen jeder einem Geratemodus zugeordnet werden kann:

» Gebdudeschutz;
» Spar;

» Komfort;

> Boost.

Die Ventilatorgeschwindigkeit kann nach:
> Prozenten: Unter EINSTELLER > VOLUMENSTROM werden Prozente der Geschwindigkeiten
angegeben: 0% entspricht 0V, und 100 die Spannung des Steuerungssignals von 10V ;
» Dem Druck: Der Hochstdruck des Systems wird angegeben, der gemal3 den
Kanaldruckparameteren in den Einstellungen EINSTELLER > VOLUMENSTROM den 100%-igen
Luftstrom bedeutet;
> dem Volumenstrom (m3/h): Es werden K Faktoren der Zuluft und der Abluft und der hochste
Volumenstrom des Systems eingegeben (m3/h), der gemal den Volumenstromangaben im
Meni EINSTELLER > VOLUMENSTROM 100% bedeutet.

Ventilatoren werden entsprechend dem Volumenstrom oder Luftdruck durch den PID Regler gesteuert,
dessen Parameter im MenU EINSTELLER » PID > VENTILATORENDRUCK angegeben werden. Jeder
Ventilator wird getrennt geregelt.

Unter SERVICE > VENTILATOREN > VENTILATORDREHZAHLSTEUERUNG kann man die Mindest- und
Hochstspannung der Ventilatorsteuerung beschranken. Gemal3 den werksseitig eingestellten
Parametern wird eine Mindestspannung von 2V angegeben, die Folgendes bedeutet: wenn die
Ventilatoren ausgeschaltet sind, liegen 0V Spannung an und wenn die Ventilatoren eingeschaltet
werden, liegen sofort mindestens 2V Spannung an. Es ist moglich, die Nennluftstréme der Zu- und
Abluft zu spezifizieren. Dann wird der maximale Luftstrom automatisch berechnet.

4.32.1. Ventilatorschutz durch Drehzahl

Sind die Ventilatoren mit TACHO Ausgadngen ausgestattet, kann man Funktionsausfalle der Ventilatoren
durch Uberwachung der Drehzahl identifizieren. Wenn das System ein Signal an die Liifter sendet, um
sich zu drehen, sie sich jedoch nicht drehen, wird der Schutz aktiviert, das System abgeschaltet und ein
Alarm ausgegeben. Diese Funktion kann im Servicemenu SERVICE > VENTILATOREN »
VENTILATORENSCHUTZ > VENTILATORENBEGRENZUNG NACH RPM angegeben.

Wenn dieser Schutz deaktiviert ist, werden die gleichen Eingange fiir das Warnsignal verwendet, d.h.
wenn der Hauptlifter versagt und der Reservellifter noch arbeitet, wird das Signal an diesen Eingang
Ubertragen und eine Warnung von einem Lifterfehler angezeigt (das System wird nicht gestoppt).

4.32.2. Luftstromschutz, druckbasierend

Wenn dieser Schutz aktiv ist, muss das System den erforderlichen Druck aufrechterhalten. Falls dies in
einer angegebenen Zeitspanne nicht geschieht, wird das Gerat ausgeschaltet und ein Alarm wird
ausgegeben. Dies kann durch Ausfalle des Luftmengenmessers / Druckmesswandlers,
Druckschlauchdefekt, verstopfte Komponenten, Defekt am Ventilatorrad, falschen K-Faktor, usw.
geschehen.

Diese Funktion wird unter SERVICE > VENTILATOREN > VENTILATORENSCHUTZ aktiviert/deaktiviert und
konfiguriert.

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
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4.32.3. Schutz von Raumen mit Kamin

Dieser Schutz ist fiir Gebaude mit Kamin. Er schiitzt vor ungeeigneten Luftdruckunterschieden, die zum
Auftreten von Rauchgas (Ruf3) in den Raumen fiihren kdnnen. Ein Druckschalter muss an einen
zugewiesenen digitalen Eingang angeschlossen werden, der den Differenzdruck in Raumlichkeiten und
im Kamin misst. Wenn dieser Schutz aktiviert wird, wird das Gerat durch den aktivierten Druckschalter

abgeschaltet und eine Warnung wird angezeigt. Die Funktion wird unter SERVICE > VENTILATOREN >
VENTILATORENSCHUTZ aktiviert/deaktiviert.

4.32.4. Ventilatordrehzahlreduzierung zur Temperaturaufrechterhaltung

Wenn die Zulufttemperatur wichtiger ist als der Luftstrom, kann die Verlangsamungsfunktion
eingeschaltet werden. Wird die volle Heiz-/Kiihlleistung genutzt, aber die gewtinschte Temperatur nicht
erreicht, wird der Luftstrom gedrosselt, um die Zieltemperatur zu erreichen. Die Funktion wird im
Abschnitt SERVICE > VENITLATOREN > VENTILATORENSCHUTZ ein- und ausgeschaltet.

4.32.5. Aufrechterhaltung der Temperatur bei Verlangsamung von der Ventilatoren

Diese Funktion hilft, beim Andern des Luftstroms Energie zu sparen. Sie ist aktiv, wenn die Liifter
prozentual gesteuert werden, da PID-Regler dies automatisch tun, wenn sie nach Luftstrom oder Druck
gesteuert werden. Eine schnelle Anderung des Luftstroms bringt die Temperaturerhaltungsfunktion

aus dem Gleichgewicht, sodass Energie verschwendet wird. Wenn der Benutzer einen héheren Luftstrom
einstellt, beginnt diese Funktion den Luftstrom schrittweise zu erhohen und verlangsamt somit die
Geschwindigkeitsanderung, wenn sie sich dem Sollwert nahert. Auf diese Weise wird die
temperaturerhaltende Funktion weniger beeintrachtigt und verbraucht weniger Energie. Wenn der
Benutzer den Luftstrom reduziert, schaltet das System die Kiihler und Heizgerate ab, um eine
Entstehung von Warme- Kaltwellen zu verhindern und andert nur schrittweise den Luftstrom. Danach
arbeiten die Heizgerate und Kuhler wie gewlinscht weiter.

4.32.6. Minimale AuBBenlufttemperatur fiir DX - Kiihler/Heizer

Die minimale Aul3enlufttemperatur, bei der der DX-Kuhler/Heizer arbeiten kann, wird angegeben. Fallt
die Au3enlufttemperatur unter den angegebenen Grenzwert, wird der DX-Kiihler/Heizer abgeschaltet.
Sie wird unter SERVICE > KUHLER > DIREKTVERDAMPFER angegeben.

4.32.7. Abluftventilatorsteuerung durch Zuluftventilator

Diese Funktion wird unter SERVICE > VENTILATOREN aktiviert. Bei aktiver Funktion wird nur der
prozentuale Druck/Luftmenge des Zuluftstroms angegeben. Der Abluftstrom wird somit durch diese
Beziehung von Zu-/Abluftstrom gesteuert. Diese Funktion benétigt Druckmesswandler, welche den Zu-/
Abluftstrom messen. Wenn die MCB Eingange nicht ausreichen, ist es moglich die Druckmesswandler
Uber die Modbus Schnittstelle. Der Zuluftventilator kann durch Prozente, Druck oder Luftstrom gesteuert
werden, wahrend der Abluftventilator immer anhand des Luftstromes gesteuert wird.
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4.33. Klappensteuerung

Folgende kdnnen an das System angeschlossen werden:
> Zu-/Abluftklappen (Klappentyp: An/Aus, 3P, oder Offnen/SchlieBen). Sie werden vor dem
Einschalten der Ventilatoren getffnet und nach dem Abschalten geschlossen;
> Umluftklappen, die zum Frostschutz des Warmetauschers, der Aufrechterhaltung der Temperatur
und 100%-tige Umluftfunktion verwendet werden;
> Brandschutzklappen mit ein oder zwei Endschaltern. Sie werden auf die gleiche Weise wie Zu-/
Abluftklappen gesteuert, aul3er bei aktiver Testfunktion oder Brandschutz.

Wenn An/Aus, 3P oder Offen/Geschlossen Klappentyp angegeben wird, muss die richtige Offnungsdauer
angegeben werden. An/Aus Typ Klappensteuerung:
» Bei notwendiger Offnung:, OFFNUNG Signal wird aktiviert;
» Die Offnung muss abgewartet werden, bis die Ventilatoren zu arbeiten beginnen;
» Das OFFNUNG Signal bleibt wihrend des gesamten Betriebs aktiv;
> Bei Abschaltung des Gerates muss bis zum SchlieBen der Klappe 10s gewartet werden (damit sich
Ventilatoren nicht mehr drehen), erst dann kann das OFFNUNG Signal deaktiviert werden.

3P Typ Klappensteuerung:
» Bei notwendiger Offnung: OFFNEN Signal wird aktiviert;
» Offnung wird abgewartet: Dann wird OFFNEN Signal deaktiviert und die Ventilatoren gestartet;
» OFFNEN und SCHLIEREN Signale sind wahrend der gesamten Betriebszeit deaktiviert;
> Bei Abschaltung des Gerates muss bis zum Schlieen der Klappe 10s gewartet werden (damit sich
Ventilatoren nicht mehr drehen), aktivieren Sie erst dann das SCHLIEBEN Signal fiir eine angegebene
Zeitspanne.
Offen/Geschlossen Typ Klappensteuerung:
» Bei notwendiger Offnung: OFFNEN und SCHLIEREN Signal wird aktiviert;
» Offnung wird abgewartet: Erst dann Ventilatoren aktivieren;
> OFFNEN und SCHLIEREN Signale sind waren des gesamten Betriebs aktiv;
> Bei Abschaltung des Gerates muss bis zum Schlie8en der Klappe 10s gewartet werden (damit
sich Ventilatoren nicht mehr drehen) und das OFFNEN Signal deaktiviert wird (SCHLIEBEN Signal
bleibt aktiv) flir eine angegebende Zeitspanne.

4.33.1. Umluft basierend auf Zulufttemperatur

Diese Funktion dient der Aufrechterhaltung der Zulufttemperatur durch Reduzierung des Volumens
ungunstiger frischer (Au3en-)Luft. Zusatzlich wird empfohlen, einen CO2-Sensor fiir die Raumluft zu
verwenden, wodurch bei einer Erhohung des CO2-Gehaltes in der Raumluft der Schliel3grad der
Umluftklappe begrenzt werden wiirde. Diese Aufrechterhaltung der Temperatur kommt nur zum Einsatz,

wenn der Warmetauscher mit voller Kapazitat arbeitet. Diese Funktion wird unter SERVICE > KLAPPEN >
UMLUFT BEI SOLLWERT aktiviert/deaktiviert. Dafir ist es notwendig PID KOEFFIZIENTEN unter
EINSTELLER > PID anzugeben.

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
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4.33.2. Vollstandige Rezirkulation (Umluft)

Diese Funktion ist dafiir bestimmt den Energieverbrauch durch Rezirkulation der Abluft zu senken. Diese
Funktion wird verwendet, wenn Frischluft nicht notwendig ist. Wahrend des Betriebs durch
Umluftklappensteuerung sowie SPAR und GEBAUDESCHUTZ Modus ist es moglich die Vollstandige
Rezirkulation zu aktivierten

Wahrend die Umluftklappe sowie die Aupenluftklappe geschlossen ist, ist der Abluftventilator
deaktiviert und das Heizregister behalt die angegebene Zulufttemperatur bei.

4.33.3. Auflen und Zuluft - Umluftklappen

Wenn nur die Zuluftumluftklappe aktiv ist, flhrt sie die Umluftfunktion aus. Wenn beide Umluftklappen
aktiviert sind, ist ihre Funktionalitat wie folgt zu verteilen:

> Vollstandige Rezirkulation;

> Zulufttemperatursteuerung;

> Abschaltung von Abluftventilator, wenn Rezirkulation tiber 80% betragt;
» CO, Reduzierung wird durch beiden Klappen durchgefiihrt.

Die AuBBenluft Umluftklappen sollten wie folgt funktionieren:
> Warmetauscher Abtauftunktion
> Im Standbymodus vollstandige Rezirkulation (Blockierung von Auf3enluft)

Die Zu- und AuBenluft - Umluftklappen miissen die Funktion der CO2-Reduktion erfiillen.

Wenn die AuBenluft-Umluftklappe aktiviert ist, ist es notwendig, einen 0-10VDC-Ausgang fiir ihre
Steuerung zuzuweisen.

4.33.4. Priifung der Brandschutzklappen

Brandschutzklappen kdnnen manuell oder automatisch durch angegebene Tagesintervalle getestet
werden. Testergebnisse sind unter ALARM GESCHICHTE gespeichert. Wenn ein Test fehlschlagt, wird
eine Warnung ausgegeben. Der Benutzer kann eine Brandschutzklappentest Stunde festlegen (in
Benutzereinstellungen) da der Luftstrom dort unterbrochen wird. Die notwendige Klappenstellung im
Brandfall wird ebenfalls im SERVICE Bereich eingestellt.

Brandschutzklappen werden unter SERVICE > KLAPPEN > BRANDSCHUTZKLAPPE eingestellt.
4.34, Steuerung des Warmetauschers

4.34.1. Kdlte/Warme Riickgewinnung

Die Kalte-/Warmertckgewinnung kann gesteuert werden. Die Leistung wird gesteuert durch:

> Bei Verwendung von Plattenwdrmetauscher durch Bypassklappe. Wenn sie geschlossen ist arbeitet
der Warmetauscher mit voller Leistung. Seine Leistung wird durch Offnung der Klappe reduziert.
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> Bei Verwendung eines Rotationswarmetauschers: Durch die Veranderung seiner
Drehgeschwindigkeit oder seines Intervalls geregelt. Dreht sich der Rotor mit voller Geschwindigkeit,
arbeitet der Warmetauscher mit hochstmaoglicher Leistung. Die Leistung wird durch die
Verlangsamung der Drehgeschwindigkeit oder durch die VergréBerung des Intervalls vermindert.

Der Warmetauscher kann, abhangig von der Lufttemperatur, sowohl Warme, als auch Kalte tibertragen.
Ist es DraulBen kalter als im Raum, dann warmt er die AuBBenluft unter Verwendung der Zimmerwarme. Ist
es im Raum kuhler als drauf3en, dann kiihlt der Warmetauscher die Au3enluft durch die Raumluft. Seine
Leistung erreicht sein Minimum, wenn die von dem System erstrebte Temperatur der Zuluft gleich ist mit
AuBenlufttemperatur. Je groBer ist die Differenz zwischen der gewiinschten Temperatur und der
Temperatur der Zuluft, desto gréBer ist die Leistung des Warmetauschers. Nur wenn der Warmetauscher
mit voller Leistung arbeitet, diirfen auch andere Heizungs-/Kiihlungskomponenten aktiviert werden.
Warmetauscher, die fiir diese Funktion geeignet sind werden unter SERVICE > WARMETAUSCHER und
die PID Koeffizienten unter EINSTELLER > PID angezeigt. Fiir den Rotor oder die Bypassklappe werden
die Grenzen in der PID Steuerungsvorrichtung eingestellt, unter deren Berlicksichtigung die
Bypassklappe arbeitet.
> Bei Steuerung durch das 0-10 V Steuerungssignal, dreht sich der Rotor bei geringer
Steuerungsspannung nicht und lauft heif3. Deshalb wird die minimale Ausgabespannung des
Steuerungssignals beschrankt. Wird ein Rotationswarmetauscher mit An/Aus Steuerung verwendet,
dann werden unter EINSTELLER > PID > WARMETAUSCHER, PID Prozente angegeben, in deren
Abhangigkeit der Rotor aktiviert wird.
» Offnet sich die Bypassklappe nur einige Prozent, kann Larm entstehen, infolge dessen wird eine
Mindestgrenze seiner Offnung eingestellt. Wird der Plattenwarmeaustauscher mit der 3-Wege
Bypassklappe verwendet, dann wird unter EINSTELLER > PID » WARMETAUSCHER angegeben, wie
lange dessen Offnung dauert.

> Wird ein Plattenwdrmeaustauscher mit Segmentklappen verwendet, die durch eine externe
Steuerungsvorrichtung gesteuert werden, dann wird unter SERVICE » WARMETAUSCHER > TYP der Typ
der Bypassklappe, FERN angegeben.

> Wird ein Plattenwdrmeaustauscher mit Segmentklappen verwendet, die an die Steuerrung
angeschlossen sind, dann wird dies unter SERVICE > WARMETAUSCHER > TYP mit dem Regler
BYPASSKLAPPE > TYP der Typ der Bypassklappe — 2 SEGMENE oder 3 SEGMENTE angegeben. Bei der
Warmerlickgewinnungsregelung werden die Segmente nacheinander geschlossen, d.h. wenn keine
Warmeriickgewinnung erforderlich ist, werden alle Segmente geschlossen und die Bypassklappe
geoffnet.

4.34.2. Warmetauscher Frostschutz

Diese Funktion hilft den Warmetauscher vor Bildung von Eis zu schiitzen, welches ihn beschadigen kann.
Sie wird unter SERVICE » WARMETAUSCHER > FROSTSCHUTZ konfiguriert.

Mogliche Schutzaktivierung/Deaktivierung aufgrund von:

e derangegebenen Aullenlufttemperatur;

e derangegebenen Fortlufttemperatur;

e derangegebenen Fortlufttemperaturdifferenz gegenliber dem berechnetem Gefriertemperatur
(diese Temperatur wird berechnet aus Aul3enlufttemperatur, Raumlufttemperatur und
Luftfeuchtigkeit).

e durch Drucksensor.

Mogliche SchutzmalZnahmen (Durchfiihrung in angegebener Reihenfolge):

> Rezirkulation der Abluft (BENUTZE UMLUFT);

> Offnung der Bypassklappe oder Steuerung des Segmentventils oder Verlangsamung des Rotors
(BYPASSKLAPPE / ROTOR VERWENDEN);

» AuBBenluftwarmung mit dem Vorheizregister (VORHEIZREGISTER VERWENDEN);

> Anhalten des Zuluftstroms;

» Anhalten der Vorrichtung aufgrund zu niedriger Zulufttemperatur (die Grenze betragt gemaf3

werksseitig eingestellten Parametern -5°C);
SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
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» Abschaltung des Gerates, wenn keine Schutzmalinahme aktiviert ist (Abschaltung nach 5min).

» Anhalten des Gerates, wenn innerhalb der entsprechenden Zeitabschnitt die sichere Temperaturzone
nicht erreicht wird (zwei Zyklen, gemal3 werksseitig eingestellten Parametern: 60min.);

» Abschaltung des Gerates aufgrund kritischer Au3enlufttemperatur (wird nach 60s angehalten).

Die Bedingungen und die Malinahmen der Schutzaktivierung sind wahlweise zu betatigen. Sie werden
nur dann aktiviert, wenn die AuBenlufttemperatur unterhalb der festgestellten Grenze fallt. Eine
Schutzmal3inahme gegen Frost ist nur fiir eine bestimmte Zeit aktiv, danach wird von einer
Schutzmal3nahme zur anderen gewechselt (gemaR werksseitigen Parametern 30min). Wenn mindestens
eine der Aktivierungsbedingung erfillt ist, wird der Frostschutz aktiv und es wird eine Meldung
angezeigt. Zuerst folgt die Rezirkulation, dann werden Bypassklappe oder Segmentklappe verwendet,
dann das Vorheizregister, wenn die Leistung nicht ausreichend ist, wird der Zuluftstrom angehalten.
Leistet der Schutz innerhalb der angegebenen Zeit (gemal3 den werksseitigen Parametern 30min) keine
Hilfe, dann wird zur nachsten Schutzmaflinahme gewechselt. Die Rezirkulation der Abluft ist ein effektiver
und sparsamer Schutz, aber sie gibt Abluft zum Strom der Zuluft zurlick. Bei der Verwendung von
Bypassklappe oder Segmentklappen ist zwingend ein Zuluftheizregister anzuschlieBen. Nach der
Offnung der Klappe wird der kalte Luftstrom, der durch den Warmetauscher flieBt vermindert und die
Zuluft, die mit dem Heizgerat zu erwarmen ist, wird gekuhlt. Fir den Schutz mit dem Vorheizregister wird
die Position des AuBenluftsensors in Bezug auf das Vorheizregister festgelegt (stromaufwarts/abwarts).
Befindet sich der Sensor vor dem Vorheizregister, wird das Gerat nicht abgeschaltet, wenn die
erforderliche AuBenlufttemperatur nicht erreicht wird. Das Vorheizregister der Aul3enluft wird zuerst mit
voller Leistung fir eine bestimmte Zeit eingeschaltet, dann wird die angegebene
Deaktivierungstemperatur (AuBenluft- oder Abluft) aufrechterhalten. Reicht die Leistung nicht aus und
der zuldssige Zuluftstrom vermindert, wird der Zuluftventilator periodisch angehalten und der
Warmetauscher durch Abluft entfrostet. Die Verwendung von Rezirkulation, Bypassklappe und das
Anhalten der Zuluft funktioniert in periodischen Zyklen. Die minimale Enteisungszeit betragt 5min. Die
Ablufttemperatur und der Druckschalter des Warmetauschers konnen die Zeitintervalle zwischen den
Enteisungszyklen sowie die Enteisungszeit verlangern, d.h. wenn die Mindestzeitspanne nach Ablauf
eines Enteisungszyklus abgelaufen ist und das Druckventil noch nicht aktiviert wurde, dann wird seine
Aktivierung abgewartet. Wenn die geforderten Bedingungen wahrend der Enteisung nicht

innerhalb von 5 Minuten erreicht werden (das Druckventil wird nicht zurlickgesetzt oder die
Ablufttemperatur steigt nicht an), dann wird die Enteisungszeit verlangert. Wenn die
Schutzvorrichtungen gemaf3 dem Druckschalter und/oder gemaR dem die Ablufttemperatur nicht
aktiviert wurden, dann finden die Enteisungszyklen in minimalen Abstanden statt.
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Abhangigkeit von minimalem Zeitintervall zwischen Abtauzyklen (Minuten) und der
Aul3enlufttemperatur.

35min. 30 min. 25 min. 20 min. 15 min. 10 min. 5 min. min.

-2°C
-4°C

-6°C

-8°C

-10°C
-12°C
-14°C
-16°C
-18°C
-20°C

4.34.3. Schutz vor zu hohem Kondensatstand

Wenn der Kondensatstand zu hoch ist, libertragt die Kondensatpumpe ein Signal an die MCB Steuerung.
Der Benutzer erhalt sofort eine Warnung. Wenn das Signal Uber eine Stunde aktiv ist, wird der Luftstrom
auf ein minimum reduziert. Der Schutz wird automatisch deaktiviert

4.35.1. Zuluftheizregister

4.35. (Nach-)Heizregister

Dieses Heizregister heizt die Zuluft bei unzureichender Leistung vom Warmetauscher zusatzlich auf.
Das Nachheizregister wird durch PID-Regler, der im System angezeigten Temperatur und der Daten des
Zulufttemperaturfihlers geregelt. An das System kann ein Nachheizregister angeschlossen werden
(Elektro oder Wasser). Die PID Einsteller konnen unter EINSTELLER > PID > HEIZREGISTER angepasst
werden.

Mogliche Einstellungen fiir Zuluftheizregister:

> Zuluftheizregister nicht verwendet (KEINE);

> Elektroheizregister gesteuert durch (0-10VDC) Signal;

> Elektroheizregister wird durch AN/AUS Signal gesteuert. Das PWM ZEITINTERVALL wird in
Sekunden eingegeben;

> Wasserheizregister (HYDRAULIK).

Die Warmetauschertypen werden unter SERVICE > ERHITZER eingestellt. AuBerdem ist es moglich, die
Anschlusse von Nach-/ und Vorheizregister, sowie deren Schutz und Steuersignale zu vertauschen.

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
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4.35.2. Elektroheizregister Uberhitzungsschutz

Elektroheizregister kdnnen liber automatische und manuelle Schutzvorrichtungen verfligen. Der
automatische Schutz wird automatisch deaktiviert, wenn das Heizregister abgekiihlt ist, der manuelle
Schutz muss durch driicken eines Schalters am Heizgerat deaktiviert werden.

Der automatische Schutz wird jederzeit tGberprift, wahrend der manuelle Schutz nur bei der Aktivierung
der Heizung gepruft wird.

Bei aktivem automatischen Schutz wird das Heizregister vom Stromnetz getrennt, eine Stérmeldung
wird angezeigt und der Luftstrom ist zum kiihlen des Registers erhoht. Der automatische Schutz wird
automatisch zurlickgesetzt. Die Ventilatorgeschwindigkeit wird durch die Zulufttemperatur gesteuert,
wenn beispielsweise die Zulufttemperatur unter ein Minimum fallt, wird die Ventilatorgeschwindigkeit
reduziert. Bei aktivem manuellem Schutz, ist das Heizregister vom Stromnetz getrennt, eine Warnung
wird angezeigt und eine festgelegte MalBnahme wird ausgefiihrt. Nach werksseitigen Einstellungen, wird
der Luftstrom auf ein Maximum erhoht, um die groltmaogliche Kiihlleistung flir das Heizregister zu liefern,
da die Chance besteht, dass der manuelle Schutz nicht richtig funktioniert und das Heizregister weiter
arbeitet. Mit Sicherheit fallt die Zulufttemperatur im Winter so schnell auf einen kritischen Wert und das
System wird abgeschaltet. Der Schutz wird unter SERVICE > ERHITZER eingestellt.

4.35.3. Kithlung von Elektroheizregistern

Wenn bei verwendetem elektrischen Heizregister das System den Ventilator abschalten will, werden die
Heizungen abgeschaltet und durch Ausblasen fiir eine angegebene Zeitspanne abgekuihlt. Der Benutzer
wird Uber die Kiihlung der Heizgerate informiert. Die Zeit wird unter SERVICE > ERHITZER > ABKUHLUNG
ELEKTROREGISTER angegeben. Die Liiftergeschwindigkeit wird entsprechend der Zulufttemperatur
geregelt.

4.35.4. Wasserheizregister Frostschutz

Dieser Schutz ist immer aktiv, weil die durch diese Automatisierung ungeregelte Heizung im Zuluftkanal
eingeschaltet werden kann. Die minimal zuldssige Zuluft und Wasserriicklauftemperatur wird
angegeben . Falls eine unter das minimum fallt oder das Thermostat aktiv ist wird das System
abgeschaltet und eine Warnung angezeigt. Der Heizungsantrieb 6ffnet zu 100%. Diese Funktion schiitzt
das Heizregister vor kalter Luft beim Start des Systems im Winter. Bevor die Ventilatoren aktiviert
werden, heizt das Heizregister flr eine angegebene Zeitspanne mit voller Leistung. Im Winter wird eine
minimale Riicklaufwassertemperatur von 20°C aufrecht erhalten (auch im Standby Modus). Dariiber
hinaus lauft die Umwalzpumpe durchgangig und die Klappe ist nicht vollstandig geschlossen
(mindestens zu 5% gedffnet). Dieser Schutz wird unter SERVICE > ERHITZER > WASSERERHITZERSCHUTZ
eingestellt.

4.35.5. Schutz von Wasserheizregister Umwalzpumpen

Umwalzpumpen und Wasser(vor-)heizregister miissen den gesamten Winter aktiv sein. Im Sommer
werden sie fiir 30 Minuten in angegeben Zeitintervallen praventiv aktiviert. Dieser Schutz wird unter
SERVICE > ERHITZER > WASSERERHITZERSCHUTZ eingestellt.

SALDA UAB reserves the right to perform
changes without prior notice. www.salda.lt 2



4.35.6. Vorheizregister

AuBenluftheizregister werden durch Frostschutz gesteuert. Das Wasservorheizregister, wird wie das
Heizregister vor Start des Systems vorgeheizt. Im Winter lauft die Umwalzpumpe durchgangig, und im
Sommer wird sie praventiv fiir 5 Minuten in angegebenen Zeitabstanden aktiviert.
Mégliche Optionen fir Au3enluftheizregister:

> KEIN Vorheizregister verwendet;

> Elektrovorheizregister gesteuert durch 0-10 VDC Signal;

> Elektrovorheizregister gesteuert durch AN/AUS Signal. PWM ZEITINTERVALL wird in Sekunden

angegeben;
> Wasservorheizregister (HYDRAULIK).

Der Typ des Vorheizregisters wird unter SERVICE > ERHITZER angegeben.

4.35.7. Wasservorheizregister Frostschutz

Die minimal zuldssige Wasserrlicklauftemperatur wird angegeben. Wenn diese unter das angegebene
Minimum fallt, wird das Gerat abgeschaltet und eine Warnung angezeigt. Die Ubliche Flissigkeit in
Wasserheizregistern ist Glykol, deshalb muss der Schutz nach dessen Parametern ausgelegt werden.
Dieser Schutz schiitzt das System ebenfalls vor kalter Luft beim starten des Systems. Wenn das Gerat im
Winter abgeschaltet wird, wird es vor Start der Ventilatoren automatisch vorgewdarmt, d.h. es heizt fiir eine
angegebene Zeitspanne (vor Start der Ventilatoren) mit voller Leistung. Dieser Schutz wird unter SERVICE
> ERHITZER eingestellt.

4.36. Kiihlregister

Wenn die Kiihlleistung des Warmetauschers nicht ausreicht, kann im System ein Wasser oder DX-
Kihler verwendet werden. Diese helfen die Zulufttemperatur abzukihlen.

Der Gefrierpunkt der Kiihlerfliissigkeit wird angegeben. Ebenfalls wird der Steuerungstyp (AN/AUS oder
0-10V), die minimale Zeit zwischen AN/AUS, und die Mdglichkeit zum wechseln in den Heizmodus
angegeben. In diesem Fall wird die Auftauzeit eingegeben.

Kihlregister kdnnen unter SERVICE > KUHLER konfiguriert werden.

4.36.1. Wasserkiihlregister

Das Wasserkiihlregister kann als Kiihl sowie Heizregister verwendet werden, daher ist es notwendig
anzugeben, ob das Kiihlregister nur zum Kiihlen oder Kiihlen und Heizen verwendet wird.
Folgende Heizmodi kénnen aktiviert werden:

> NACH HEIZSAISON (nach 3-Tages AuBBentemperatur oder Datum)

> NACH FLUSSIGKEITSTEMPERATUR (Riicklaufwassertemperaturlimit: 20°C)

> PER DIGITALEINGANG (Externer Kontakt)
Im Heizmodus funktioniert das Kiihlregister nach den Algorithmen des Wasserheizregisters.

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.

www.salda.lt
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4.36.2. DX - Kiihler

Fir den DX-Kuhler wird folgendes angegeben: Steuerungstyp (AN/AUS oder 0-10 V), minimale
Zeitspanne zwischen Aktivierung und Deaktivierung, minimale AuBenlufttemperatur und Moglichkeit
in Heizmodus zu wechseln. Wenn die Méglichkeit zum Wechseln in Heizmodus angegeben wird, wird
ebenfalls die Auftauzeit angegeben.

Wenn bei DX-Kuhler als Steuerungstyp (0-10 V) angegeben und der Heizmodus aktiv ist, dann reagiert
die Steuerung zum Enteisungsstatus der externen Steuerung (liber Modbus Schnittstelle). Bei der
Enteisung wird der Abluftventilator verlangsamt. Nach der Enteisung wird der Abluftstrom erhéht und
die Wassertropfen davongeblasen.

Der DX-Kiihler wird unter SERVICE > KUHLER > DIREKTVERDAMPFER konfiguriert

4.36.3. Minimale AuB3enlufttemperatur fiir DX-Kiihler/Heizer

Die minimale AuB3enlufttempertur, bei welcher der DX-Klhler/Heizer arbeiten kann wird angegeben.
Wenn die AuBenlufttemperatur unter den angegebenen wert fallt, wird der DX-Kiihler/Heizer
abgeschaltet.

4.36.4. DX-Kliihler/Heizer Luftstromschutz

Der minimale Luftstrom, bei welchen der DX-Kiihler/Heizer arbeiten kann wird angegeben. Wenn der
Zuluftstrom unter den angegebenen wert fiir Gber 60s fallt, wird der DX-Kihler/Heizer abgeschaltet und
eine Warnung angezeigt.

AuBerdem wird die maximale Geschwindikeitsanderung des Zuluftventilators (in Prozentpunke pro
Sekunde) angegeben, wenn der DX-Kihler/Heizer lauft. Wenn der DX Kiihler/Heizer arbeitet, dann wird
ein schneller Wechsel der Zuluftventilatorgeschwindigkeit eingeschrankt.

4.37.Digitale Eingaben

Der Normalzustand jedes Digitalen Eingangs kann angegeben werden, d.h. es wird angegeben ob er
normal gedffnet oder geschlossen ist (Normally Open (NO), Normally Closed (NC)). Der
Brandschutzkontakt muss NC (normal geschlossen) sein, da im Brandfall der Kontakt defekt werden kann
(bsp. verschmorte Kabel).

Digitale Eingange kénnen unter SERVICE > DIGITALE EINGABEN konfiguriert werden.

4.38. Konfiguration von Fiihlern / Sensoren

Es konnen drei 0-10V DC Sensoren und 8 Temperatursensoren verwendet werden. Folgende kdnnen zu
zwei 0-10V Eingangen verbunden werden:

» Zuluftfeuchtigkeitssensor;

> Abluft CO, Sensor;

» Abluftfeuchtigkeitssensor;

» Zuluftdrucksensor;

» Abluftdruchsensor.
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Wenn Druckfiihler tiber 3000 Pa verwendet werden, muss der Luftdruckfaktor unter SERVICE > FUHLER >
DRUCK > EINSTELLUNGEN auf “1” gestellt werden.

Der Drucksensor des Warmetauschers kann an den dritten 0-10 V Eingang angeschlossen werden.

Fir jeden Eingang muss das Spannungsintervall (0-10V, 1-10V, 0-5V, 0.6-2.7 V, 0-3.3 V) sowie Minimal-
und Maximalwerte angegeben werden.

Temperatursensor Typen:

> KEIN - kein Sensor angeschlossen;

> FERN - Sensor ist Uber Modbus Schnittstelle verbunden;

> NTC 10K 3977 — NTC Sensor verbunden.

> NTC Sensor mit einem nicht standardmaBigen Beta Koeffizienten (2750 - 5000). Nach der Anderung
des Beta-Koeffizienten ist es notwendig, den Sensor zu speichern und neu zu starten.

Zu jedem Sensor kann eine Aktion bei Fehlfunktion ausgewahlt werden.
> KEIN: keine MaBnahme, eine Warnung wird angezeigt;
> STOPP BEI FEHLFUNKTION: System wird gestoppt, ein Alarm wird ausgegeben;

> NOTLAUF: Betrieb wird beibehalten, jedoch sind auf diesen Sensor basierende Funtionen
deaktiviert, eine Warnung wird angezeigt.
Sensoren werden unter SERVICE > FUHLER > konfiguriert.

4.38.1. Sensorkalibrierung

Lineare Kalibrierung von Sensoren ist moglich, i.e. die Messwerte jedes Sensors konnen mit +/- 100.0 °C,
%, Pa, und ppm verandert werden.
Kalibrierungen werden unter SERVICE > HAUPT > KALIBRIERUNGEN durchgefuhrt.

4.38.2. Modbus Sensoren

Liste an Modbus Sensoren, die an die MCB Steuerung liber MB-Gateway angeschlossen werden konnen:

> Zulufttemperatursensor; > Abluft CO,;

> Ablufttemperatursensor; > Zuluft COy;

> Fortlufttemperatursensor; > Abluftdrucksensor;

> AuBBenlufttemperatursensor; > Zuluftdurcksensor;

> Wassertemperatur von Wasserheizregister; > Abluftfilter Luftdruck;

> Wassertemperatur von Wasservorheizregister; > Zuluftfilter Luftdruck;

> Wassertemperatur von Wasserkiihlregister; > Warmetauscher Luftdruck;

> Steurung Platinentemperatur; > DX-Kihler/Heizer Registerdruck.
> Abluftfeuchtigkeitssensor; » Zuluftstrom Drucksensor 2;

» Zuluftfeuchigkeissensor; > Abluftstrom Drucksensor 2.

Wenn Drucksensoren mit einem Messbereich Giber 3000 Pa verwendet werden, muss der
Luftdruckfaktor unter SERVICE > FUHLER > DRUCK > EINSTELLUNGEN auf“1” geandert werden.

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
www.salda.lt
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4.38.3. Druckgrenzen fiir jeweiligen Modus

Verschiedene Aktivierungsgrenzen konnen fiir jeden Betriebsmodi (1, 2, 3, 4) eingestellt werden. Modbus
Druckschalter konnen fir Filter, Warmetauscher, DX-Kiihler/Heizer verwendet werden. Die Grenzen
konnen manuell oder automatisch eingestellt werden, beispielsweise durch Aktivierung der
Kalibrierungsfunktion. .

Zulassige Uberschreitungen sind ebenfalls fiir jeden Sensor angegeben.

4.39. Konfiguration Kommunikationsschnittstellen

Die MCB Steuerung besitzt zwei voneinander unabhangige Kommunikationsschnittstellen. Eine ist fur
Fernsteuerungspanels bestimmt, die andere fiir das GLT Netzwerk. Letztere ist galvanisch getrennt.
Kommunikationsprotokoll- Modbus RTU nach werksseitigen Parametern:

> Modbus Adresse: 1;
> Kommunikationsschnittstelle Geschwinigkeit (BAUDRATE): 19200;
> Datenpakete Struktur: E,8,1 (Paritat Kommunikationsschnittstelle: gerade).

Kommunikationsschnittstellen werden unter SERVICE > KOMMUNIKATION konfiguriert.

4.40. Konfiguration von Modulen

Unter SERVICE > KOMMUNIKATION > INTERNAL PORT MODBUS kann angegeben werden, welche Module
angeschlossen sein mussen. Wenn dies nicht getan wird, sie aber trotzdem verbunden sind, wird die
entsprechende Einstellung nicht automatisch angezeigt. Wenn ein Modul angegeben, aber nicht
verbunden ist, wird das System abgeschaltet und eine Warnung ausgegeben.

4.41. Fehlermeldungen auf Dunstabzugshaube

Wenn eine Dunstabzugshaube, welche das Gerat liber die Modbus Schnittstelle steuert verwendet wird,
kann die Anzeige von Fehlermeldung auf dieser ein und ausgeschaltet werden. Wenn die Anzeige von
Warnungen ausgeschaltet ist, wird empfohlen, ein Fernsteuerungspanel an das Gerat anzuschlieBen um
Fehlermeldungen anzuzeigen.

Die Funktion kann unter SERVICE > HAUPT > DUNSTABZUGSHAUBE ein- und ausgeschaltet werden.
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4.42, Schaltschranktemperatur

Diese Funktion hilft die Temperatur im Schaltschrank durch Erhitzer oder Ventilator aufrecht zu
erhalten. Die Aufrechterhaltung der Temperatur durch (in MCB EX1 Modul) integrierte Fihler.

Die angestrebte Temperatur und Art der Temperaturregelung (ERHITZER / VENTILATOR) wird
angegeben. Die Funktion wird unter SERVICE > HAUPT > SCHALTSCHRANK HEIZUNG konfiguriert.

4.43, Zeitbeschrankte Login Sitzungen

Diese Funktion beendet nach 60 Minuten die Service und Einstellungssitzung. D.h. falls ein
Servicearbeiter vergisst sich vom Service und Einstellmenu auszuloggen, wird die Service und
Einstellerumgebung nach 60 Minuten automatisch wieder gesperrt und Passworteingabe erforderlich.

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.

www.salda.lt
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5.2. MCB, EX1 und EX2 Klemmenbelegung VER. 05

Verbindung Kontakt Sicher- Max.

X1

X2

X3

X4

X5
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Strom, [A]

LED

Kontakt-
bezeichnung

MCB

MCB FDITACHO
K_1(GND)

MCB FDITACHO
A_1(+10V)

MCB FDITACHO
K_2(GND)

MCB FDITACHO
A_2(+10V)

PE

GND

+24VDC

MCB HOLO
MCB DI
+12VDC

MCB DI2
+12VDC

MCB DI3
+12VDC

MCB Dl4
+12VDC

MCB DI5
+12VDC

MCB DI6
+12VDC

MCB DI7
+12VDC

MCB Al1 (NTC)
GND

MCB AI2 (NTC)
GND

MCB AI3 (NTC)
GND

MCB Al4 (0-10V)
GND

Bezeichnung
Funkionseinheit

Zuluftventilator: Tachosignal
(Riickmeldung Drehzahl)

Abluftventilator: Tachosignal
(Riickmeldung Drehzahl)

Rotationswarmetauscher: Tachosignal
(Riickmeldung Hall Sensor)

elektrisches Heizregister Temperaturwachter,
selbst zurlickstellend (NC)

elektrisches Heizregister Temperaturbegrenzer,
manuell zurtickstellend (NC), Frostschutzwachter
PWW Register (NC)

Zuluftventilator: Stormeldung (Eingang)

Rauchmelder (NC) oder mechanische
Brandschutzklappe (NC)

Bypassklappe geschlossen (NC)

Rotorwarmetauscher Alarmvorrichtung (NC)/
Druckschalter des Plattenwarmetauschers (NC)

Abluftventilator Stérmeldung (Eingang)

Zulufttemperatursensor (SUP)

AuBenlufttemperatursensor (ODA)

Fortlufttemperratursensor (EHA)

Warmetauscher Drucksensor (0-10V Eingang)

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
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Verbindung Kontakt Sicher- Max.

X6

X7

X8

X9

X10

X11

- U A~ W N A Ao wWwN

0 N o b~ woN

A A WN

ung

Strom, [A]

LED

LED11

LED12

LED9

LED10

Kontakt-
bezeichnung

MCB
MCB Al5 (NTC)
GND
MCB Al6 (NTC)
GND
MCB Al7 (NTC)
GND
+24VDC
+3,3VDC
GND
[12C_SDA
12C_SCL
PE
GND
+24VDC
GND isolated
RS422_Y
RS422_7
RS422_B
RS422_A
PE
GND
+24VDC
GND
RS485_B
RS485_A
MCB PE

MCB GND

MCB RECIRC_
+24VDC_OPEN
MCB RECIRC_

+24VDC_CLOSE

MCB PE

MCB GND

MCB BYPASS_
+24VDC_OPEN
MCB BYPASS_

+24VDC_CLOSE

MCB

Bezeichnung
Funkionseinheit

Ablufttemperatursensor (ETA)

Reserviert

PWW (Nach-) Heizregister Riicklauffiihler

Interne Verbindung mit EX2-X47

Modbus RTU Anbindung fiir MB-Gateway
oder GLT Anbindung (RS485 oder RS422)
Anschluss Einzelverdrahtung

Alternativ: X19 Stecker

Bedienteil (SA-Control oder S-Touch)
Modbus - RTU Anbindung (RS485)
Anschluss Einzelverdrahtung

Alternativ: X18 Stecker

Umluftklappe:
Ansteuerung Klappenantrieb 24V Auf/Zu

Bypassklappe:
Ansteuerung Klappenantrieb 24V Auf /Zu
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Verbindung Kontakt Sicher- Max.

X12

X13

X14

X15

X18

X19

37
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ung

F1
F2

Strom, [A]

1A
1A

LED

LED1
LED2
LED3

LED4

LED5S

LED6
LED7
LED8

Kontakt-
bezeichnung

MCB
PE
GND
+24VDC
+24VDC
STEP_B/
STEP_B
STEP_A/
STEP_A
+24VDC

GND

MCB AO1
(0-10vDCQ)

GND

MCB AO2
(0-10VDQ)

GND

MCB AO3
(0-10vDCQ)

+24VDC
GND
PE

MCB protection
MCB protection

Bezeichnung
Funkionseinheit

PWW Nachheizregister 24V DC

Bypassklappe:
Ansteuerung flr Schrittmotorsteuerung

Zuluftventilator: Drehzahlvorgabe
(0-10V Ausgang)

Abluftventilator: Drehzahlvorgabe
(0-10V Ausgang)

Nachheizregister Leistungssignal Elektroregister
oder Stellsignal Ventil PWW-Register

MCB 24V Spannungsversorgung von Netzteil

RJ45 Buchse fir Verbindung des Bedienteils (R5485).

RJ45 Buchse fiir Modbus RTU Anbindung fiir MB-
Gateway oder GLT Anbindung (R$485 oder RS422).

MCB Stromversorgung Sicherung

MCB Peripherie Sicherung

12V Peripherie Leistungsanzeige

3.3V Peripherie Leistungsanzeige

MCB status LED

Bedienteil(RS485) Verbindung Sendeanzeige

Bedienteil (RS485) Verbindung Empfangsanzeige

BMS (RS422/485) Verbindung Empfangsanzeige
BMS (RS422/485) Verbindung Sendeanzeige

Leistungssteuerrelais Stromanzeige

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
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SL1 DIP Schalter
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Verbindung Kontakt Sicher- Max.

X20

X21

X22

o A WwWN

—_ 00 N O Uuu b~ W

0o N oo b~ wN

ung

Strom, [A]

Zweck (AN Position)

A+Y (RS422->RS485)
B+Z (RS422->RS485)
120Q Abschlusswiderstand

MCB

1kQVerbindung pull-up Widerstand

1kQVerbindung pull-down Widerstand

LED Kontakt-
bezeichnung

MCB EX1

+24VDC
GND

PE
+24VDC
GND

PE

DI
+12VDC
DI2
+12VDC
DI3
+12VDC
Dl4
+12VDC
DI5
+12VDC
Dl6
+12VDC
DI7
+12VDC
DI8
+12VDC

Bezeichnung
Funkionseinheit

Versorgungsspannung fiir 24V Stellantriebe fiir
Heizregister

Versorgungsspannung flr 24V Stellantriebe fiir
Kihlregister

elektrisches Vorheizregister Temperaturwachter,
automatische Riickstellung (NC)

elektrisches Vorheizregister Temperaturbegrenzer,
manuelle Riickstellung (NC)

Umschaltung des Systembetriebs (start/stopp)

Boost - Geschwindigkeitsschalter

DX-Kihler: Eingang Stormeldung Kéltemaschine (NC)

Zuluftfilter Wartungsmeldung - Druckdose (NO)

Abluftfilter: Wartungsmeldung - Druckdose (NO)

Feuerstattenschutz (NC)

38



Verbindung Kontakt Sicher- Max.

X23

X24

X25

X26

X27

X28

39

- A W N =, O U DWW DN = DW=, DWW,y dDN

a 1 A wWN

ung

Strom, [A]

LED

Kontakt-
bezeichnung

MCB EX1
DI9
+12VDC
DIn0
+12VDC
DI
+12VDC
GND
AO1(0-10VDC)
GND
AO2(0-10VDCQ)
GND
AO3(0-10VDC)
PE
GND
AO4(0-10VDCQ)
GND
AO5(0-10VDC)
+24VDC
STEP_A
STEP_A/
STEP_B
STEP_B/
+24VDC
IND_1
+24VDC
IND_2
+24VDC
GND
Al1 (0-10V)
GND
Al2 (0-10V)
GND
Al3 (0-10V)

Bezeichnung
Funkionseinheit

Brandschutzklappe: Kontakt offen (NC)

Brandschutzklappe: Kontakt geschlossen (NC)

Umluftklappe: Kontakt geschlossen (NC)

Vorheizregister Elektro oder
PWW: Steuersignal (0-10V)

Direktverdampfer Kaltemaschine Steuersignal (0-10V)

Kihlregister Kaltwasser Steuersignal (0-10V)

Umluftklappe: Ansteuerung
Klappenantrieb (0-10V)

Steuerung Drehzahl Rotorwdrmetauscher / Steuerung
des Bypassklappenantriebs (Ausgang 0-10V)

Steuerung des Schrittmotors der Umluftklappe

Betriebsmeldung 24VDC; max.
50mA, 1.2W.

Stérmeldeausgang 24VDG;
max. 50mA, 1.2W.

Sensoreingang 1:
CO2, Feuchtesensor oder Zuluft-Druckdifferenzsensor

Sensoreingang 2:
CO2, Feuchtesensor oder Zuluft-Druckdifferenzsensor

Reserviert (Eingang 0-10VDCQ)

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
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Verbindung Kontakt Sicher- Max. LED Kontakt- Bezeichnung
ung Strom, [A] bezeichnung Funkionseinheit
MCB EX1
1 GND
Wasserkiihler Temperatursensor
2 Al4 (NTC)
X29
3 GND
Wasservorheizregister Riicklauftemperatursensor
4 AI5 (NTCQ)
1 +24VDC
2 GND Stromversorgung des Luftqualitatsfiihlers 24VDC |
3 PE
X30
4 +24VDC
5 GND Stromversorgung des Luftqualitatsfiihlers 24VDC ||
6 PE
LED1 Statusanzeige EX1
EX1-S1
u3 SUP_PRESS Drucksensor Zuluftventilator (Pa)
U4 EXT_PRESS Drucksensor Abluftventilator (Pa)
Verbindung Kontakt Sicher- Max. LED Kontakt- Bezeichnung
ung Strom, [A] bezeichnung Funkionseinheit
MCB EX2
1 F6 2A LED11 DO1
2 N(L1) Stromversorgung Brandschutzklappenantrieb 1, 230V
max. 100 mA
3 PE
X32
4 F6 2A LED10 DO2
Stromversorgung Brandschutzklappenantrieb 2, 230V
5 N(LT) max. 100 mA
6 PE
1 F6 2A LED14 DO3
X33 5 N(LT) Kihlregister Kaltwasser Versorgung Umwaélzpumpe
230V
3 PE
1 F6 2A LED13 DO4
X34 ) N(LT) Schaltschrankheizung, 230V

(Heizer oder Ventilatorsteuerung)
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Verbindung Kontakt Sicher- Max. LED Kontakt- Bezeichnung

ung Strom, [A] bezeichnung Funkionseinheit
MCB EX2
1 PE
2 N(L1) Ansteuerung Zuluftklappe
DO5 (Offnung); DO6 (SchlieBung)
3 F6 2A LED7 DO5
4 DO6
X35
5 DO5
6 F6 2A LEDS DO6 Ansteuerung Abluftklappe
DO5 (Offnung); DO6 (SchlieBung)
7 N(L1)
8 PE
1 PE
2 N(L1)
X36
3 F7 0.5A LED9 DO7
Steuerung des Rotorantriebs
4 C - capacitor
1 N(L1)
X37
2 C - capacitor
1 L(L2)
230VAC Spannungsversorgung fiir die Klemmen
X38 2 N(LD X32, X33, X34, X35, X36, X39
3 PE
1 PE
X39 2 N(L1) Stromversorgung des Elektroheizregisters/
3 Fa 10A LED5  DOS8 Zirkulationspumpe des Wasserheizregisters max. 10A
1 LED12 DO9 NO
X40 Umschaltung der Funktionen des DX-Kuhlers
2 DO9 NO (NO-Kiihlung; NC-Heizung)
1 F5 10A LED6 DO10NO
X41 Freigabe Direktverdampfer Au3eneinheit
2 DO10NO
1 F3 10A LED4 DO11
X42 2 N(L1) Stromversorgung des Vorheizregisters/Umwalzpumpe
3 PE
1 L (L2)
X43 2 N (LT) 230VAC Spannungseingang fiir Klemme X42
3 PE
1 F2 4A LED3 DO12
Stromversorgung des Abluftventilators
xa4 2 N(LD (IV Vent. max. 3,5 A)
3 PE

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
www.salda.lt
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Verbindung Kontakt Sicher- Max.

X45

X46

X47

w N = W N

—_

v A W N

ung

F1

Strom, [A]

4A

LED

LED2

LED1

Kontakt-
bezeichnung

MCB EX2
DO13
N(LT)

PE

L(L2)
N(LT)

PE
+24VDC
+3,3VDC
GND
12C_SDA
12C_SCL

MCB

Bezeichnung
Funkionseinheit

Stromversorgung des Zuluftventilators

(PV Vent. max. 3,5 A)

230VAC Spannungseingang
fur Klemmen X44 und X45

Verbindung mit MCB-X7

EX2 Status LED
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5.3. Anschliisse von MCB Platine
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5.3.1. Anschluss von FDI_TACHO Eingdngen

- + - +
R R
FDI FDI FDI FDI
X1 TACHO K_1TACHO A_1|TACHO K_2[TACHO A_2
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5.3.2. Anschluss von Rotationswarmetauscher Tachosignal (Hall Sensor)
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5.3.3. Anschluss von digitalen Eingangen (DI)

Normally closed (NC) or normally open (NO) contact - depends on configuration
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5.3.4. Anschluss von analogen Temperatureingangen (Al NTC)
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5.3.5. Anschluss von analogen 0-10V (Al 0-10 V) Eingangen
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5.3.6. Anschluss und Konfiguration von RS422/485 Kommunikationsschnittstellen
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5.3.7. Anschluss von RS485 Kommunikationschnittstelle
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5.3.8. Anschluss von Umluftklappe (Umluftklappe Stellmotor)
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MCB

5.3.9. Anschluss von Bypassklappe (Bypass Stellmotor)
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5.3.10. Anschluss von Wasserheizregisterventilen (Wasserheizregister Stellmotoren)
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5.3.11. Anschluss von Bypassklappe Schrittmotor
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5.3.12. Anschluss von analogen Ausgangen (AO 0-10V)
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5.3.13. Anschluss von Netzteil
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5.4. Anschluss von MCB EX1 Erweiterungsplatine
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5.4.1. Stromversorgung zu Wasservorheizregister/Kiihlregister Stellmotor
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5.4.2. Digitale Eingange (DI)

Normally closed (NC) and normally open (NO) contact

T ] ] ]
X21 DI1 +12V DI2 +12V DI3 +12V Dl4 +12V
1 2 3 4 5 6 7 8
X22 DI5 +12V Dl6 +12V DI7 +12V DI8 +12V
1 2 3 4 5 6 7 8
DI9 +12V DI10 +12V DI11 +12V
X23 1 2 3 4 5 6
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5.4.3. Analoge 0-10V Ausgéange (AO (0-10V))

MCB

MCB V1.0 PWM 0-10V, 1kHz
MCB V1.1 Analog voltage 0-10V

Load>>R R =510Q
Load Load Load Load Load
“ [onD [ A0t [GND [ A02 [oND [ A03 | [ PE [oND [ AO4 [ GND | A0 |
X24 (0-10V) (0-10V) (0-10V)| X25 (0-10V) (0-10V)
4

123 4 5 6 7 8

123 4 5 6 7 8

1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6

X21
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5.4.4. Anschluss von Umluftklappe Schrittmotor

1 2 3 4 5 6 1 23 4 5 6 7 8 12345678 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5
UUUUUYU UUUUUUVUUUIIVUUUVUUVUUUU[UUDUUUU|I[UUUUUU|[UUUUU
X20 x21 B8 L ol S bt BF & By2o Sl Cl %23 Ol Ol yo4 ] ——
g g o RONUNNNRRNURERNNE =
slogl “E (OB (3% [F[¥ srew sy
Cloo E . O & g = g H 48
oo = =
00| ~n = oo Bope 00 S030 p0 00
Cs b E - b IC1
" d EX1 V1.0
e $1 SHLDﬁ l:l l:l V‘is V‘17 Riinf‘z
. = c2e ht Erg
o || a R
mnunn o o
k g DBH = % 5
@ nnonnn s S0 08 L
- - [ — 2
NP — Mg
= e —— - —
= + I | — Q
* >

+24VDC | STEP_A | STEP. B | STEP.C | STEP_D | +24VDC
6 5 4 3 2 1

Unipolar
step
motor

coM ABvCOM cD

Isep = max. 200mA

SALDA UAB behélt sich das Recht vor, Anderungen ohne Vorankiindigung vorzunehmen.
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MCB

5.4.5. Anschuss von Anzeigeausgidngen (Arbeitsanzeige, Storanzeige)

123 4 56
UUUUUYU { L ) UUUUUVUUI[UUUUUU
5ol ’ Bxzs Yl Sl lfro3 Ol Ok o4
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00| o o A 2 a o
floo " E (O sl & L& & Bﬂ Bﬂ 22 owe wy g O
oo E 5
i = o 5
s = — 1c1
e - ug1 Eé%l_é)%.@ l:l Pis 917 Ril R;:Z
g mom 3 E
B o R Ri@
i, AUR_ puu E D u[ [ D ';32 o : Z
Ril  appa;
@nnnnnn 5uuunl: = R [aYaYaVal|TaVaYaYaVaYal
-
— i T =]
| — —1 | — —1
S+ -2 9+ - B

s | soma |

+24VDC IND2 +24VDC IND1
4 3 2 1

X27

max 50mA max 50mA
1,2W 1,2W



5.4.6. Anschluss von analogen 0-10V Eingangen (Al (0-10V))

63

X31
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. - 28 & 11
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223

R12

Uz SO DE
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E:: i P
| - — | —
=+ - B 5 g
AI3(0-10V)| GND [AI2(0-10V)| GND |AI(0-10V)| GND
6 5 4 3 2 1

0-10 0-10 0-10
+\ olag /- +\ ol ag +\ ol ag

Analog or PWM (max. 30kHz)

R,= min. 8k
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5.4.7. Anschluss von analogen NTC Eingdngen (Al (NTC))

MCB

123 4 56 7 8

1 2 3 4 5 6

UUUUUUU
X21 28 &
81
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4
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2

GND
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5.4.8. Anschluss Stromversorgung fiir Luftqualitatssensoren

65

X30

(00T

L] o
=] o Ri8 R17 Pl o
R R2

R12

aYal|laYaYaYa¥a¥alj

i

o

X28

PE GND +24V PE GND +24V

PE GND +24VDC PE GND +24VDC
6 5 4 3 2 1

PE GND +24V PE GND +24V

Luftqualitdtssensor 1

Luftqualitatssensor 2
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MCB

5.5. Anschliisse von MCB EX2 Erweiterungsplatine
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5.5.1. Anschluss von Brandschutzklappen

Stellantrieb 1

Stellantrieb 2

X32 DO1 N(L1) PE DO2 N(L1) PE
1 3 4 5 6
RL10 N(L1) PE RLY N(L1) PE
LED11 LED10

UFG Max 2A

Max 100mA/channel

[ ]
L(L2)
R Ao A moa
1 2 3 1 2 3
— i
Q00 OO

RL1B

RLE

=

5]
LEDLL LED1D

RAL13

RL1Z

I3 Lenu4

=
LED2

=1
LED3

LED13
(1]

+24VDC
+3,3VDC
GND

12C_SDA
12C_SCL

RL1

RL?

LEDZ
(1]

La

=

RLB

n
i
4

D8

[5]
LEDg
[
o =

1
AUR_PDIL Em e
l

O

o
2 Lep4
=

IC1

R14

Fé

<+
L

X39

1
LEDS

RLS

5

B

TAGE PRESENT, RISK O
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SHOCk, TEST BEFORE

o ~
ol -

RL4

r
m
=1
ol

Eg

ALl
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MCB

5.5.2. Anschluss von Wasserkiihler Umwalzpumpe

Wasser-
kiihler
Umwalz-
pumpe
L N PE
DO3 N(L1) PE
X33 1 D) 3
RL13 N(LT) PE
LED14
F6 Max 2A
L(L2)

X32 X35

«
L
F7 Fé
. - : . 3
= - “’ = Lco8
2 LEDL3 Len? =1
=] - L= JEE &) (=] ] ]
LEDLL o1 o]
Lz018 [ ] ICL
= LED? LED3 ‘AUR_PDIL D@ ?5 O
+24VDC| OS5 | O
+33vDC| 04 | = L
GND 031 E g e
12C.SDA| 02 | =] =|
12cscLy 01! =
e ] o1
T
- M
&

o o s

EX2 UL.0 o
SALDA 3 O

ALs
i
<
&

F5

F1 F2

TAGE PRESENT, RISk O X40 O

SHOCK, TEST BEFORE Q Q Q | Q Q




5.5.3. Schaltschrankheizung (Ventilator oder Elektro)

69

O

o n
& i i
B & &
. 3 @ Spea g
= - LED14
LEDLL LED1@ ,LEluz ngja
1
+24VDC | O5 1
+3,3VDC{ O 41
GND 03!
12C_SDA| 02!
12C.SCL{ O1 !
S|
EX2 V1.0
SALDA 3 P
R2

999

3 2 1

=

LEDS
=
LEDg
=

= B

AUR_PDIL  ms
00 = o2
Y

O

&
2 Lep4
[a]

- ;3; D(1’)3 N(I2_1) P3E ________
N(L) PlE
F6 Max 2A
L(L2)
i 5 3 7 s AAAAAA A

F7

ALB

=
LEDS

Icl

o
2
TQ
02

ALs

F5

N3

U U

TAGE PRESENT, RISK O

SHOCK, TEST BEFORE

ALA
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5.5.4. Anschluss von Luftklappen

MCB

X35

PE N(L1) DO5 DO6 DO5 DO6 N(L1) PE
1 2 3 4 5 6 7 8
Lo — Lo
PE N(L1) RLG RL7 N(L1) PE
LED7 LED8
DO5 (OPEN)
DO6 (CLOSE)
|:|F6 Max 2A
®
L(L2)

RL1E

RLE

[13

RL1Z

LED13
(= e (=]

=
s LED3

+24VDC
+3,3VDC
GND
12C_SDA
12C_sCL

x47|

F2

RL?

N @
a
] & =
g i
=5 g

IiIIiIIiI -
AUR_PDIL B S O
o
S Lens
[a]

=
LEDS

IC1

o o A
op OF

O {1

A4

RLS

F5

TAGE PRESENT, RISK 0

[ SHOCk, TEST BEFCRE
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5.5.5. Anschluss von Rotor Motor

71

Rotor
Motor
Kondensator
H
PE N L C
PE N(L1) DO7 CAP N(L1) CAP
X36 1 2 3 4 X370y 6
l [
L
®
PE N(L1)
RL8
LED9
F7 Max 0,5A
L(L2)

| 12 45
X32
F7 Fé
o & &3 = om
. M @ 5P LED? 7'5:5' =
I’:Tni =1 e '] ! = LEDG
LE] L
LEbla = LEo3 O g = IC4
1 5 [+ O
2aDC o5 1 I TTNITN]
+33VDC| 041 = L
GND 031 E € oy
12C_SDA| 02! o =
2C.ScL{ O1! E
| - o
. +
gn f
O O c4 LEDS
= [ ]
9 _
EX2 V1.8 3 e
SALDA 3 O ]
10
L
— 9
5
| -
_— X42 41
* 000 B9 ¢
X446 !
1
C TAGE PPESENT, PISK 0 3 2 2 1 X409 O
SHOCK, TEST BEFORE Q Q Q Q Q
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5.5.6. Stromversorgung zu den Klemmen X32-X36 und X39

230VAC

L N PE

______ ! ! !
38 |_(|1_2) N(I2_1) P3E

L(%Z) N({1 ) PlE

MCB

o
<

AL12

3
v

RL&
RL7

RLB

RLIO

x46]

RLS

011 o]
LEDLL LEDiE

LED13
1 Lep1+ (=)

=

[ ru ]
LEDZ. LED3

LED?
- !

+24VDC
+3,3VDC
GND
12C_SDA
12C_sCL

05|

x47]

c1
a
o
c3

i B

Ao
;@;@@

O

SHOCK,

QQ

@

TAGE PRESENT, RISK 0

LUB

LI]S

AUR_PCIL ES = o

o
2 LED4
=l

Fz

Icd

oz

RLS

F&

LEDS

F5

o

RLA

RL11

TEST BEFORE

] ~
o -
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5.5.7. Stromversorgung Elektroheizregister / Zirkulationspumpe des
Wasserheizregisters

73

PE N(L1) DO8
1 2 3
PE N(L1) R,_4K
LED5

-

Max 10A

RL1@

RLL3

RL1Z

LED13

@ - = L& RIS =
LEDLL LED18 LLELJI‘: LE!,
1
+24VDC| OS5 |
+3,3VDC{ O 4 |
GND 031
2CSDA| O2!
ncscL| o1l
|
==
EX2 V1.0
SALDA .
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o
3
=
i IiIIiIIiI
ﬁ :
3

o AL
8p 0%

-

N ®
= &
LEDB
[}
LEDY
[ ]

T Pl
i1 e O
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2 LeD4
=1

F7

Ic1

ALl
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RLA

TAGE PRESENT, RISK 0

SHOCk, TEST BEFORE
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5.5.8. Umschaltung DX-Kihler

MCB

ET)

O

RLS

AL13

RL1z

RL&
RL7

ALB

LED13

RLZ

@ = 1 Lep1+ (=}
LEpL LED1a = =
1
+24VDC| OS5 |
+3,3VDC{ O 41
GND 031
12C_SDA| O2!
12c.sCLi O1!
S|
EX2 U1.9
SALDA 3
F1 F2
R2

000

X4 6|

3 2 1

U U

o
ARRRRNNR I
o)
1c

LEDE
=

LEDg
=

=
]

a
a2

o
oo @
,m

oz

>

AL3

TAGE PRESENT, RISK O
SHOCK, TEST BEFORE

[l )

[l Eﬂ>

2 3

X33

(ol
LEDS

RLA

ALS

F5

RL11 offen: Kihlung (NO);
RL11 geschlossen: Heizung (NC)

RL11
LED12

X40

DO9 DO9

Max 5A

U,... = 250V
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5.5.9. Stromversorgung DX-Kiihler

75

1 2 3 4 5 6 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 5 7 81 2 3 4
X32 X33 X34 O X35 O X36
s i o 2
;‘ " G4 1 3 LE['?:%
S = ; o ILEEDAQ ﬁn? | FIIE
LED11 =
ALEM_‘ s LED3 AUR_PDIL EE.“ %’"k&g ()
+24DC| O5 |
+33vDC| 04 1 E O
GND 031 E S Lep4
12C_SDA| 02! T3 E
cscL| o1l -
] c1
~ u
= o
c3
O O -
14
EX2 U1.9
SALDA O
F1 F2
R2

X 46

dgouo

RL3

TAGE PRESENT, RISK 0

F7

LEDG

jiok

ALS

RLA

SHOCk, TEST BEFORE

X41

RL5
LED6

|:| F5 Max 10A

DO10
2

DO10
1
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5.5.10. Stromversorgung des Vorheizregisters/Umwalzpumpe

MCB

1 2 3 4 5 6

[l W)

1 2 3 1 2 3
X33

X32

O

RL1Z

BL7

ER3

RL4

TAGE PRESENT, RISK 0
SHOCK, TEST BEFORE

<
§ & T
(=] = L= g o o ! Legs L[;Egl
LEDLL = =] Icd
— LED2 LED3 AUR_PCIL E@ %"Fg O
+24VDC | O5 |
+3,3VDC{ O 41 o
GND 03| g e
I2C.SDA| 02 | 1c3
CSCL| o1l
- o
V? ]
= o
c3
O O e
a
a
EX2 U1.0 =
SALDA O
10
L
B
— L
F3
— ¥42

L(L2)
®

[I-

PE N(L1)  RL3
I I LED4
PE N(L1) DO11
3 2 1

Max 10A
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5.5.11. Spannungsversorgung fiir Klemme X42

77

O
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£

RL7

; L= FEIE I%D/-a
= =
LED1L 31 =
g Lg%5 LED3
[ 1
+24VDC| O5 |
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GND 031
12C.SDA| 02!
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5
EX2 U1.0
SALDA 3

RL2

X 46

g
&) LEDg
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LEDE
=

LEDS
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TAGE PRESENT, RISK O

F5

RL4

SHOCk, TEST BEFCRE
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230VAC
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MCB

5.5.12. Stromversorgung Zu-/Abluftventilator
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L
F7 Fé
< b o « 5 E
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% LED13 LE07 L
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LED1L m o]
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X45 3 5 1 X44 3 ) 1
PE N L PE N L
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5.5.13. Spannungsversorgung fiir Klemmen X44 und X45

79
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LEDZ
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I
T
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RLB

a
a3
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TAGE PRESENT, RISK [
SHOCK, TEST BEFORE

F7

LEDG

Fée

piox}

RLS
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PE N(L1) L(L2)
PE N(L1) L(L2)

3 2 1

PE N L

o

230VAC
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Platine Klemmen
X1-X14
MCB
X15
EX1 X20-X30

X32-X37, X40, X44, X45
EX2
X38, X39, X41-X43, X46

miniMCB_main  X1-X7
X9, X13-X16
X10-X12, X17
miniMCB_EX1 X19-X21, X23

* Abhangig von Dicke der Kabelisolierung.

Maximale
Leiterquerschnittsfliche, mm2*

0.5
1.5
0.5
1.5
25

0.5
1.5
25
0.5

Optimale Ldnge
Kabelabisolierung der Adern

8mm
9-10mm
8mm
9-10mm

10mm

8mm
9-10mm
10mm

8mm
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